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Die Berechnung einzelner Komponenten des Verschiebungszustandes.
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Tabelle 11 fiir & mit n = Je als Leitwert.
b
n 0,10 0,11 0,12 0,13 | 0,14 0,15 | 0,16 0,17 0,18 0,19 | 0,20 0,21
R 582 | 540 | 505 | 4,74 | 4.48 | 4.25 | 4,04 | 3,85 | 3.60 | 3.54 | 3,40 | 3,27
i 0,22 0,23 0,24 0,25 0,26 0,27 0,28 0,20 0,30 0,35 0,40 0,45
& 3,16 3,05 2,05 2,86 2,78 2,70 2,64 | 2,56 2,49 2,21 2,00 1,83
J 4 1 |
n 0,50 | 0,55 (e Mile] 0,b5 | 0,70 0,75 0,80 0,85 0,00 0,95 |
k 1,60 | 1,57 | 1,47 | 1,38 | 1,31 | 1,24 | 1,18 | 1,13 | 1,08 | 1,04 |

Verdrehungen der Endtangenten des Balkentrigers auf
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I. Belastung: Zwei an den Endquerschnitten angreifende Kriftepaare M,, M,:
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Fiir zwei lineare Funktionen M und M wird hiermit
1

. : O et -
.-'ff.u MLd§ = [Ma(M, 01+ M, ) + M, (Mo 0 + M, 01)].

3. l.‘nsymmctﬁ:'srhc:r Verlauf von {:
t=L—1-a-me. n—;f:.
EJepra=EJ.@ar = i: ( =T f_'(;}%t_%“:;]} B :: L
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Fiir zwei lineare Funktionen M und M wird

1
o & = =
FJ-M MEdE = Iy [M, (M, 0 + My p,) + My (M, 04 + M, 05)] .
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II. Belastung: Gruppe von Einzellasten P,(h=1, ..., %) in ¥ =a,, ¥ =a},

afl=uy, ofl=cf; M=M{P ... +MyPy+---+M,P,.
Fiir Py =1t und x < a, ist M, =a} &, fir ¥ > a, ist M, =@, &

Verdrehung ¢,, ¢, der Endquerschnitte mit { =1: M, =§, .W-g = £,
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wp und wyp bilden in Verbindung mit dem Multiplikator den analytischen Ausdruck fiir die
EinfluBlinien von ¢, und ¢,. Er wird fiir die Bestimmung der Verdrehung aus einer beliebigen
Streckenlast p(x) verwendet.

Py=pydx=pytdf. Fir p (&) =const im Bereich (o — a;) ist

i 2y o By .
EJe@a=— [ EVE — 808 =p 5 (o« — o) 2 — (af + 2],
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EJepp=—5Jp(8) € — &) dE =p5-(af—of) 2 — (af + ).
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