UNIVERSITATS-
BIBLIOTHEK
PADERBORN

®

Die Statik im Stahlbetonbau

Beyer, Kurt
Berlin [u.a.], 1956

Integration der Differentialgleichung

urn:nbn:de:hbz:466:1-74292

Visual \\Llibrary


https://nbn-resolving.org/urn:nbn:de:hbz:466:1-74292

Enwgration der Differentialgleichung. 123

Integration der Differentialgleichung. Die Differentialgleichung ist eine Be-
zichung zwischen Verschiebungszustand und Schnittkriiften. Sie wird durch zwei-
malige Integration gelost, wenn Biegungsmoment M und Querkraft Q als Funk-
tionen von x bekannt sind. Die Integrationskonstanten C,, Cy ergeben sich aus
den Bedingungen fiir w und @ an den Stiitzpunkten oder Anschlubiquerschnitten.
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Die Aufteilung einer beliebigen Belastung nach (P, . .. P,, . ..) fiihrt zur Super-
position (M, .. . M, ...) und (¢,...@n...), so daB der Verdrehungswinkel g
und die Ausbiegung w aus einzelnen Anteilen durch Superposition nach
=1 01+ @ Pyt r o+ Pt o0, W= P+, Pyt -+ w, Pyt
entwickelt werden kénnen.
Bei konstanter Querschnittsfliche treten die Steifigkeitsziffern EJ und GF vor
das Integrationszeichen. Dann sind die Anteile des Verdrehungswinkels g, und der
Ausbiegung w, aus Querkraft und Temperaturverinderung in (198), (199)
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Sie werden mit Riicksicht auf die Fehlerquellen des Ansatzes oft auch bei ver-
dnderlichem Querschnitt verwendet. Die Schubverteilungszahl x ist durch die
Form des Querschnitts bestimmt, fiir die Fliche F wird ein mittlerer Betrag ver-
wendet.

Die Forméinderung des geraden Stabes mit gleichférmig verteilter Be-

lastung. Statisch bestimmte Stiitzung. J = J. Ansatz: EJuw"” = — M(#)
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inf. Symmetrie
Randbedingungen der Forménderungen.
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Rechnerische und zeichnerische Entwicklung der Biegelinie. Der Kon-
tingenzwinkel der Biegelinie ist nach S.122 — dg = vdx = + dy, so dab die Dif-
ferentialgleichung (197) in der folgenden Weise gelost werden kann:
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—g=—v+C; w=—[ypdx+ Cix+C,. (201a)

An einer beliebigen Stelle x = x, der Biegelinie ist
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