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126 Die Biegelinie des geraden Stabes.

Damit ist die Grundlage gefunden, um die Form der Biegelinie mit w, = 0, w, =0
durch Rechnung oder Zeichnung zu bestimmen. Die Strecke ab wird als einfacher
Triger angesehen, an dem eine Gruppe von positiven oder negativen Kriiften

By ... B,,..., W, angreift, Die Rechnung liefert nach (202)
Aw= @a,0: Bp= @o, 0 Qm.-‘; = Pr, 0 My o= Wy o-
Der wirkliche Verschiebungszustand @, , ¢, @y entsteht durch Bertuicksichtigung der

Stiitzenbedingungen nach (205).

Untersuchung der Formiinderung eines Auslegetrigers.
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Die EinfluBlinien ) und g) sind im Ber

>chlepptrigers gerade Linien.
Alb, 114.

1. Zeichnerische Entwicklung der Bi
lastung (Abb. 114a}:

£ v

eine vorgeschriebene Be-

Querschnittsgest: *Ithnh .." /. 114b), [.= [, = 0,806 m*.
Angabe der Momente: graphi ler rechnerisch nach Abschn. 13.
Reduzierte Ordinaten des Seilecks: 5" = n . J./J (Abb. 1144d).
Reduzierte Momente: M = M. | — '
Berechnung der E [ _fachen elastischen Go

=1,
ichte aus der ideellen Belastung M’ nach (206):

MWy =~ (20, + ;) | W, == (Wasy2m,),
L1 i1
Ty Cm ., : -
S = (Wpeg + 2104 + Waag)s
@ 1 1)

1t Hilfe der Werte 3 '?n.h in einem Richtungsbiischel
)

Abbildung der elastischen Gewichte n

mit der Polweite Hyy .,
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Mit Hy, = E [.f(n:m) ergeben nach S. 1256
die mfach verzerrten Durchbiegungen w (Abb. 11
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128 Die Biegelinie des geraden Stabes.

3 EinfluBlinie der EJ.fachen Verdrehung z,, des Q m'r-cc_hni._tt-.-:sd'.. Biegelinie rh.-_-:
Trigers unter dem Angriff des Momentes M, = 1,0 mt. I":J'nut_tlung der Gewichte wie unter E._ .I_'lu-
ungen g,, ¢, der Querschnitte a und & werden im Gegensatz zu 2. unter gleichzeitiger

Verdrel 'y
Beriicksichtigung der Stiitzenbedingungen berechnet.
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Ableitung der Biegelinie aus der Belastung. Die Biegelinie des geraden
Stabes ist bisher aus den Schnittkriften M, Q entwickelt worden, die oft jedoch selbst
nicht bekannt sind, sondern nur als Differentialbeziehung verwendet werden kdnnen.

dM d*M ag
Z{)= - — == = :—;Jl:x)_

dx dx? dx

Mit diesen lautet dann die Gleichung (197) der Biegelinie fiir A¢ = 0 ohne Be-
riicksichtigung der Querkraft:

JBEw o d (J aMEJ w) a (] d*(E ], w)

T o ) % aa T an

) = p(%), (208)

il T
] d2w dd . Alw :
fir J=J,=const EJGo=—M, EJ5%=—0, EJfa=p(. 209

Damit ist eine Differentialbeziehung zwischen Belastungsfunktion und Ausbiegung
entstanden, deren Losung fiir jeden stetigen Bereich getrennt mit vier Kon-
stanten angeschrieben wird. Diese sind durch Bedingungen fiir die Forminderung
und fiir die Schnittkrifte an den Stiitzen, den Stabenden und an den Unstetigkeits-
stellen bestimmt.

Die Forminderung des geraden Stabes mit statisch unbestimmter Stiitzung.
a) Gleichformige Belastung p, f = [, Ansatz E JulV) = $,
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Abb. 115.
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—Ejuw’ =M -—-t. (—482 438, —Efuw" =M= ﬁ‘]—-ntti-'f —6&2—1),
I
—EJu'" = @ = f’H (—BE+3), —Ejuw"=Q _;:23_{1 — 2B).

b) Unstetige Belastung durch eine Einzellast P. Der Angriffspunkt C der Last P teilt den
Integrationsbereich in die Abschnitte 4 und b mit w, und w, Fiir beide ist E Juwi/F) = (0. Die
8 Integrationskonstanten werden durch die Randbedingungen in 4, B und C bestimmt. w und
w’ sind an den Stiitzpunkten Null, Auslenkung w und Biegungsmoment M an der Unstetigkeits-
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