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5b) Auflésung des Ansatzes unter Verwendung
des abgekiirzten Algorithmus nach C. F. GauB. a 8
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946 Algebraische Aufldsung der Bedingungsgleichungen.
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Die Zeilen 1, 2, 33, . _ 7% bjlden zusammen die reduzierte Matrix.
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Das Ergebnis kann durch Riickwirtselimination nachgepriift werden. Damit ist
die konjugierte Matrix durch folgende Rechenvorschrift bestimmt.
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Die Lisung eines siebengliedrigen Ansatzes erfihrt keine grundsitzliche Anderung.
Die folgenden Bemerkungen geniigen zur Anwendung.

Matrix und reduzierte Matrix bei Vorwirtselimination (423).

RN T o N AR

Oy | b | Byg | By | Iy Oy | Oye |1 | i | Bio | %12 | %10 | 2y
01 Oy Oy | By Tn_ dag e | 85 ! J!;‘.' dog fﬁrz’u:‘ Mag | May | Mg
Byy | Oyq | B3s _fj:nd—-: O35 E g [ i1 | 453 _ o4 L E 05 | %4 "‘f:: %3n
Oy | Oy 4 _;a-t_ s Il diq i "i—u_ da ‘ % | 96 "jE 4 ‘3::1' g5 | Mas | Hyq
byn .a ‘5: ":‘.:-.“';5 “’;ﬂ dga I | ‘j.{a‘:\.l ‘5;-4&}= "}.E\.‘\l:I ﬁ.c'::' Heg | ¥y e
(20| 0 [ ] 0 3 - (emlowlom]m| ||
i _‘J’T-‘_ {j_fﬁ i A-'-u é""; r}'|‘[| g | - é!;i'l fﬁ :;flj

Die Berechnung von X, und die Rekursion sind daher fiir eine ausgezeichnete Be-
lastung ebenso wie bei dem fiinfgliedrigen Ansatz (419ff.) zu behandeln. Dasselbe
gilt fiir die konjugierte Matrix. Riickwirtselimination fihrt zu einem #hnlichen

Ergebnis,

_ Helmert, R.: Die Ausgleichsrechnung, 2. Aufl. Leipzig 1907. — Hertwig, A.: Die Auf-
Ibsung linearer Gleichungen durch unendliche Reihen und ihre Anwendung auf die Berechnung
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248 Auflésung der Gleichungen durch Iteration.
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30. Auflésung der Gleichungen durch Iteration.

Die Brauchbarkeit der Wurzeln X,, 8, einer groBecen Anzahl von linearen
Gleichungen scheitert nicht selten an der Fehlerempfindlichkeit der Zahlenrech-
nung 1 durch die Wurzeln nicht mehr identisch erfiillt. Um nun die

Der Ansatz wird
Auflosung nicht mit einer groferen Anzahl von Stellen von Anfang an zu wieder-
holen, kann das Ergebnis als Niherung angesehen und durch Iteration verbessert
werden. Dieselbe Rechnung ist unter Umstéinden auch bei nachtriglichen Ande-
rungen der Vorzahlen d;, niitzlich. Diese kénnen von Anderungen der Form
und der QOuerschnittsverhdltnisse des ST;I]Z:FL[Q:J herriihren. Sie kénnen sich auch
durch die nachtrigliche Beriicksichtigung verinderlicher Trigheitsmomente und
5 der Verschiebung einzelner Stabknoten ergeben haben, wenn zur Vereinfachung
der Rechnung zunichst geometrische Bindungen angenommen worden sind
(S.301). Das Ergebnis der Elimination mit den angenziherten Vorzahlen wird dann als
erste Naherung fiir den verbesserten Ansatz 8; 1, 0y verwendet. Auf diese Weise
lassen sich unter Umstidnden auch Systeme mit verschiedenen Abmessungen trotz
hochgradiger statischer Unbestimmtheit leicht in bezug auf ihre wirtschaftlichen
Eigenschaften vergleichen.

Die Niherungsfolgen kénnen naturgemill auch aus beliebigen Annahmen X, ,
fiir die tiberziihligen Schnittkrifte entwickelt werden, wenn die Konvergenz einer
Iteration feststeht. Hierbei spielt die Fehlerempfindlichkeit fiir die endgiiltige Lésung
keine Rolle, da selbst Rechenfehler ausgeglichen werden. Die vorgeschriebene Ge-
nauigkeit der Losung liBt sich jedoch in diesem Falle nur durch unnotig viele Néhe-
rungsfolgen erkaufen.

Die Rechenvorschrift. In der Regel wird die schrittweise Auflésung eines line-
aren Ansatzes (293) von der Form

20Xy — =0, Byh=1. .. bpp=20y (424)

durch eine Niaherungsfolge eingeleitet, bei der die unbekannte Schnittkraft X in
dtzr Hauptdiagonale der Matrix als Funktion der tibrigen Glieder angegeben wird.
Diese werden zunichst mit Xy, o geschiitzt,
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Die ¥ enthilt dabei nur diejenigen Glieder der Zeile k&, deren Indizes & von k ver-
h

schieden sind (h == k). Der Ansatz konvergiert, wenn die Diagonalglieder in der
Matrix der Vorzahlen grol} gegeniiber den Nebengliedern sind oder genauer, wenn




	Seite 245
	Seite 246
	Seite 247
	Seite 248

