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Ansatz. 367

Verwendung der Drehwinkel T kann daher auch als algebraische Transformation
des Ansatzes gy, wf S. 320 angesehen werden.

Die dubleren Krifte der Abschnitte (%) sind auf S. 307 in die Belastung B und
in die statisch unbestimmten AnschluBkriifte M, M®, NP zerlegt worden. Jede
Gruppe steht mit den ihr zugeordneten statisch bestimmten AnschluBkriften im
Gleichgewicht und dndert die Form des Stabes. Die {,}rnp‘[u- B erzeugt die Anteile

iy, i}, die Gruppe der statisch wnbestimmten Krifte die Anteile

(h) Ky
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1, 1 R} R (ki ik Ry g 3 et

L) Tio + T TR = TR0+ Ty . (604)
Die Drehwinkel =) :w.'inrl fiir jede Belastung B, des Stabes bekannt (Tabelle 17). Die
Drehwinkel 79, 7, kinnen nach Abschn. 18 als Funktionen der AnschluBkrifte
MY, M@, N angegeben werden. Ihr EJ facher Be-

ist bei geraden Stiben (h) mit konstantem Triig-
heitsmoment [,
v
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-] ] f ex . Unbak.
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Der Drehsinn der AnschluSmomente und Drehwinkel ist dabei nach S. 306 in der
Uhrzeigerbewegung positiv. gerechnet worden.
Bei Stiben mit zwei Gelenken in' J und K ist

W=7y =0 und P =74, 7

&

g}
=Tgo:

bei einem steifen Anschluf J und einem gelenkigen AnschluB G ist mit J., = const

. 1l gy . g () gy iy
1 5 TIar Tism = 7 -”,g ) AP — (607)

Daher sind (2 s 4 /) unabhéangige Komponenten 79}, 4. aus (2 s —7 — ¢) Kontinui-
titsbedingungen (603), ¢ Randbedingungen und (¥ -+ f) Gleichgew ichtsbedingungen
0d; =0, 64, = 0, also aus ebenso vielen Gleichungen auszurechnen.
; Die Stabdrehwinkel #, zerfallen nach (526) in einen Anteil #,, und in eine lineare
Funktion der unabhiingigen Komponenten .. Der Beitrag #;, bezeichnet ebenso
wie auf S. 318 den Stabdrehwinkel des geometrisch bestimmten Hauptsystems in-
folge der Anderung ¢,,, der Stablingen durch Langskrifte Nyo und Temperatur-
wechsel £

thy = ot 3y, dy,- (608)

Ansatz. Zur Berechnung der 2 5 -+ f unbekannten unabhingigen Komponenten
(k) : SR . : =5 :
Tyiu Yo werden die » - f statischen Bedingungen d4; = 0, 64, = 0 durch (25 — #)
Bti'ilngIJngm fiir die winkeltreue Verformung erginzt.
{h) A : i+ Lol L Vo i
T T3+ Ono + D9t = I + 70V + Pino + D vedaine. (609)
Mit diesen werden die 2 s unabhingigen Komponenten !, zuerst auf » ausgezeichnete
Drehwinkel {7, bezogen, von denen jeder einem der r Knoten J zugeordnet ist. Die
statischen Bedingungen 0A4; = 0, 64, = 0 gelten fir die Belastung %, und die
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Stabendmomente MM, M®  Diese sind nach (606) zunichst Funktionen der un-
bekannten Komponenten =, 7. v, des Verschiebungszustandes und werden mit
den }{_m',tjnnil'i';15111‘1_1in‘s.:ung|?r| (603) als Funktionen der ausgezeichneten Kom-
ponenten 77}, ¥, des Verschiebungszustandes und der bekannten, durch ,,¢ 4,
bestimmten Drehwinkel €y, ¥, entwickelt. Die unbekannten Drehwinkel 7{f},
treten in diesem Ansatz an die Stelle der Knotendrehwinkel ¢,;. Die Gleichungen
sind symmetrisch und werden ebenso wie auf S. 330 aufgelost. Die iibrigen Dreh-
winkel 1§}, und &, ergeben sich durch Rekursion aus den Kontinuititsbedingungen.
Damit sind auch die Winkel " — =) + %}, @; =P + &, des Verschiebungs-
zustandes bekannt. Die AnschluBmomente werden aus dem Drehwinkel 4, nach
(606) berechnet. Das Ergebnis liBt sich ebenso wie auf S. 331 durch geeignete

statische Bedingungen nachpriifen.
Die beiden Ansitze (¢, v;) und ('}, v, fithren zu dem gleichen Ziel. Die ein-
fachere Beschreibung des Verschiebungszustandes der Knotenkette durch die Kom-
ponenten ¢; und w, wird durch die lingere Ent-

g A W L {'7/ wicklung der Schnittkrifte als Funktion von M{®,
1 ,;,/ g 151 / A16 5 pg, ¥, ausgeglichen.
-ff/ ol
) 7 - LA “ = Fid Berechnung eines Silorahmens mit der in
5 i 4
7 P /’// Nz 17 Abb. 3392 angegebenen Belastung.
G i =
'/%///f//,/ JM =3I Af =2k, I|/h=1. Das Trigheitsmo-
7 B 3 C §7i D ment [ der Stidbe ist konstant. System und Belastung

sind zur senkrechten Mittellinie symmetrisch, die Stab-
drehwinkel durch die Art der Stiitzung Null.
1. Bedingungen fiir die winkeltreue Verformung der Stibe am Knoten:

Abb. 839,

T =T Tou = Tgo +Tox T + TPk = Tro + Tu

W=+ W= W+ T+ = T+ ‘

o=t Wi—td Bede=  wy | @
it = b e —

2. Bedingungen fiir das-Gleichgewicht der AnschluBmomente an den 6 Knotenpunkten der
linken Halfte des Stabwerks:

(278 +7Eh) + (270 + 7h)A =0
(272 + 70 A+ (2T + i) + (270 + 70 A =0
(2T + THh) A + 2 2 + TR) =8 (b)
(275 + i) + (2780 + )4 + 75k =0
Qi+ T2 + @ + A+ @ o + 1) + % =0
(278 + V) + 8% + (2 1Py +7f) A =0
Aus (er Symmetrie der Belastung der einzelnen Zellen folgt
= =~ = === =,
L] g} (B 1] P B
"Tn=tthi=+ttm=—Th=—th=+1h= M_F_f =a.

d. Die Gleichgewichtsbedingungen (b) enthalten in Verbindung mit (a) 6 ausgezeichnete
Drehwinkel, von denen jeder einem der § Stabknoten zugeordnet ist.

T (2+22) + 15y + i+ da =0,
Tiuh+ R (A +2) + P + T A+ 34a 428 =0,
T2+ 20) 4 i 100 —a(A+ 1) — A8 L
T+ Tru(B+22) ol A—a(A4 1)+ A8 =0,
Teu (42 4 3) + T3 d + Pk +T8YA —4Aa— 348 =0,
u(2A 43+ e+ A a2+ ) +AB ==
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