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380 Kennbeziehungen bei unverschieblichem Knotennetz.

Tab.28a (Forts.). Eck-, AuBen-und Mittelfeld (Abb, 349).
g | v pl
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o . i links | rechts | oben |unten| links [rechts | oben |unten
i
e A, — " |ozxs |lomzs — — 3,65 | 3,65 | ==
B; | 0,262 0,260 | 0,260 — 3,47 | 3,65 | 3,735
_.,‘2 —— 0,260 0,201 | 0,262 = | 3,735 | 3.65 | e
4, |5 |c i, | B, 0..15_35 0,22.'\.'5 | 0,282 | 3,64 | 3:65 | 3.64 |3,74
> iy 0,2625 | 0,262 3,05 | 3,65 | 3.74 A
/f ’/;/ hl C‘J,EF_IJ,!_-', U,;E_':': o, 3,05 3,65 3,74 =
‘ , f.l'_:! 283 | 0,253 [ 0,283 ¢),:53 3.74 3.74 3,74 3,65
A, g2 G H, K, K,|o0283 |0,283 |0,283| 0,283} 3,74 | 3.74 | 3.74 |3.65
Abb. 349. He|0,283 | 0,283 |0,283|0.283] 3,74 | 3.74 | 3.74 |3.74

Fiir Vierecksnetze von doppelter Mannigfaltigkeit mit ungleichen Seiten (Seitenverhiltnis
#=h:l) und gleich groBem Trigheitsmoment sind die Kennbeziehungen » und p von
A. Ritter angegeben worden.

Tabelle 28 b.

Kennbeziehungen an einem mittleren Knoten nach A, Ritter.

1
2:7 .. ati=» ! _aili=y _ ol [ ok
k links und rechts | oben und unten | links und rechts | oben und unten
- r
I 0,2829 0,2829 3,937 | 3.737
0,900 0,2855 0,2802 35749 3,925
0,80 o,28g0 0,2765 3,765 3,700
0,70 00,2925 00,2727 3,782 3,602
0,00 0,2064 0,2682 3,800 3.673
0,50 0,3007 0,2630 3,822 3,651
0,10 0,3246 0,2297 3,050 3.521
0,00 ©,3333 0,2113 4,000 3,464

Die Zahlen erleichtern die Abschitzung der Schnittkrifte steifer Vierecksnetze nach S. 378.

Die Komponenten 1, des Verschiebungszustandes. Die unabhingigen Kom-
ponenten . (¢ =1...f) der Knotenkette werden nach Abschnitt 38 ausgewihlt
und mit dem Prinzip der virtuellen Verriickungen aus dem Gleichgewicht der An-
schlubmomente M berechnet. Hierzu dienen f voneinander unabhingige zwang-
liufige Gebilde I',, Wird das Moment der Belastung §, in bezug auf das Momentan-
zentrum O, , des Stabes (k) der Kette I', nach S. 317 mit M, , und (M® + MP)
mit M bezeichnet, so entstehen die folgenden statischen Bedingungen

0dy=0= 2 (M, p +MP) vy = 2 (My, s+ *Wg” + 2w MM vy, I
/ : B (631)
2 )y L M — : :
Ve ZU vy + S Moy + M) 2y =0, p=1...1).|
Die unbekannten Komponenten y, werden daher aus { Gleichungen eindeutig be-
stimmt. Jeder der Summanden ist der Ausdruck fiir eine virtuelle Arbeit, so daB
folgender Ansatz angeschrieben werden kann:

!
04, =0= Yy, a,,+ ay, b=1...1. (632)
1

@y, ist die Arbeit der Momente M bei der virtuellen Bewegung I', und M das
Moment eines rfach geometrisch unbestimmten Systems infolge von . = 1. Die
Arbeit a,, wird bei der virtuellen Bewegung I, von den Momenten M, 5 und von den
AnschluBmomenten M geleistet, welche in dem rfach geometrisch unbestimmten

System aus der Belastung §, und Temperaturinderung ¢, 4¢ entstehen.
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Die Wurzeln . (¢ =1...{f) werden durch den GauBschen Algorithmus oder
durch Iteration bestimmt. Bei mehreren Iat‘I;]:T{JIJg;;fji]_lQn wird die ]"t.‘?lilJl'UkE’:
Matrix ;. zu den Vorzahlen a,, angegeben und y. nach (633) berechnet

— Yo = X Bey @ys (633)

Rahmentriiger einer Briicke als Beispiel eines offenen Stabzugs.
Die Berechnung der Schnittkrifte ist fiur drei Belastungsfille nach Abb. 350 und fiir eine
gleichfdrmige Erwirmung der Riegelstibe und Schrigstiitzen durchgefilhrt worden.
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Belastung .
Abb. 350,

1. Kennbezichungen und Festpunkte. Anwendung der Beziehungen (619) und (622). Rand-

bedinpungen: @, =4 =10, a3 =04} = 126/3 = 4,2 m.
Festpunkte und AnschluBzahlen:
. b x 4
of =o' = 5 =05, of =of =5 =127
L ]
= dc(a 0 ) a5 = 2,4 e =Ygy
g ot e—mmm) =02, it = @y = Zy%&, g =5 =ub 5
a5 \ oy 2 & 3 §—7ao
6 \ 2 1—ve
1 1: (3 iz T - =272, pp =, =06024, = -0, 7084.
ob \ I (o T j an 4 Op [T —
6
tpp=1: (3 T T A ) = (,286, ap, = ag = 3,438, @) =py = 0,5714,
\ s \@n T @b}
6 . ; 2 1—vpp
tha=1:(3L on — | = 0,226, app=a; =2,8560, g =p{ = +—— =0,6256,
3 ( U iglen + oy ) sl O = = f—vor
st
tpg=1:(3 4 ——=1=0,2175, apg = ay = 1,306 .
4 Loy
Kennbeziehungen und Ubergangszahlen:
a X [
XoEg = Kpp = 2 = 0,4015, Xpo — Xgp—=— T g =0,3733,
1’5 @ by — ay
iy ; Ty =
Xpp = Hpg = —— = 0,25, Kip=¥gp= +——— = 0,5
i ly — @y o ly — dy -
”;, plat
iy = e ()3 == e T = 0,6230
My = fise o 1 o 0,3770 Hgr = g ol & o 1230 ,
0.689 es” 0,3103
1t — i T — - = - _ﬁ.‘ ';, Ly == flay === = i == — Uy h
54 My o + o Al 1 ol | g8
o g’

Hig = Jige = — 0,4265 , fyg = Mis = — = — 00,5735

) )
05" + o




	Seite 380
	Seite 381

