UNIVERSITATS-
BIBLIOTHEK
PADERBORN

®

Die Statik im Stahlbetonbau

Beyer, Kurt
Berlin [u.a.], 1956

Kennbeziehungen und Teilldsungen

urn:nbn:de:hbz:466:1-74292

Visual \\Llibrary


https://nbn-resolving.org/urn:nbn:de:hbz:466:1-74292
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Damit sind nach (637) auch die Stiitz- und Schnittkrifte des ganzen Triigers bestimmt.
' Kennbeziehungen und Teilldsungen, Bei der algebraischen Auflésung des
Ansatzes mit 66, = 1 . 66,4 = 1 durch Kettenbriiche oder durch Elimination nach
GaulB entstehen neben den Vorzahlen f§;, und §i; auch die fiir den dreigliedrigen

1L

Ansatz charakteristischen Kennbeziechungen zwischen je zwei aufeinanderfolgenden
Stitzenmomenten.
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Sie werden zu deren Berechnung bei der Belastung eines einzelnen Feldes [, ver-
wendet (Abb. 378¢). Die [, benachbarten Stiitzenmomente X, ;, X; ergeben sich
nach (415) aus 2 Gleichungen mit 2 Unbekannten.
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Fiir 6 8,12 = Al und gleichférmige Belastung des Feldes [, mit 4, ist
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Abb. 372, Biegungsmomente eines durchlaufenden Triger ge —Xp = 1in einem statisch bestimmten, einem #—1 und
#n—2fach statisch unbestimmien Hauptsystem,

Die Stiitzenmomente X, [# < (k —1)] sind dann durch die Kennbeziehungen
Hy-1yn, die Stiitzenmomente X, (r > k) durch die Kennbeziehungen #, (,_;, be-
stimmt (Abb, 378¢). Da eine beliebige Belastung des Stabzugs nach den einzelnen
Feldern zerlegt werden kann, so liBt sich die Losung durch Superposition der Teil-
ergebnisse auch auf den allgemeinen Fall mmmulct'l

Die Hauptglieder f}, der konjugierten Matrix werden fiir 6 4,, = 1 erhalten und

| m\Lrhmdngmil den Kennbeziehungen Xy /X, = — #pmpyer X (pan)[ S e = — H(pays
aus (410) folgendermalen angeschrieben:
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Sie lassen sich auBerdem mit dem Ansatz (657) ableiten.
Beyer, Baustatik, 2. Aufl, 2. Neudruck.
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418 47. Der durchlaufende Balkentriiger auf beliebig vielen frei drehbaren Zwischenstiitzen
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Daher kann die Hauptdiagonale der konjugierten Matrix dreigliedriger Bedingungs-
gleichungen auch nach
Po-va-n _ ¥o-ne Bix R (k41) (661)
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entwickelt werden, wenn beide Kettenbriiche oder beide Eliminationen ausge-
rechnet worden sind. Die Nebenglieder f;, der konjugierten Matrix ergeben sich
aus den Hauptgliedern f;; fiir & < k:
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Die Nebenglieder §;; fiir » > k sind
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EinfluBBlinien der Stiitzenmomente X,. a) Die wandernde Last P=1t
bewegt sich in den beiden, dem Stiitzpunkte k& benachbarten Feldern 7, und [,.;.
Bei konstantem Trigheitsmoment [, .., der Tréager ist fiir

P im Felde [I.: B ym=14liay, 648, =L1Lw,,
Xy = L b (Bt @p + Brawp) = Ll Bry (0Wp — %1 @)), (664)
P im Felde I ;: B = Bl sy =l e,

Xy = beaa less (Brr @5 + Bitesn @p) = b s Bior (@p — %y @p) . (665)
Die Funktionen (wp — - ®@p) und (0p — X @p) sind mit g e, %ie-1
als Leitwert in Tabelle 34 S. 410 enthalten.

Bei verinderlichem Trigheitsmoment werden die Biegelinien 68 _qym, 60im
des Tragers [, nach Abschnitt 20 berechnet, falls sie nicht durch geeignete Appro-
ximation von {; = f/J mit den Funktionen w;, @y der Tabelle 29 S. 394 un-
mittelbar angeschrieben werden konnen. Dies geniigt in der Regel, so dal
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ist und in (664) und (665) dahker auch @y, w}y durch w,, @} ersetzt werden.
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b) Die Last P = 1 t bewegt sich in einem Felde I, links vom Querschnitt # — 1.

X == ll-J""_"i MINATIA « v Hplhet1) X?l > (667)

Die Ordinaten der Einflulllinie X, im Felde I, sind proportional den Ordinaten
der EinfluBlinie X, des Feldes /.
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Abb. 279. e

c¢) Die Last P = 1t bewegt sich in einem Felde /, rechts vom Querschnitt & + 1.
K = =12 Lo ortpegd v oo Mptpin) Lrey - (668)

Die Ordinaten der EinfluBlinie im Felde I, sind proportional den Ordinaten der
EinfluBlinie X, ; im Felde /.. Daher wird jede EinfluBlinie X, in allen Feldern

Iy, I, aus den EinfluBlinien der ihnen benachbarten Stiitzenmomente X,, X,
gebildet (Abb. 379).
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