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494 47. Der durchlaufende Balkentrager auf beliebig vielen frei drehbaren Zwischenstiitzen

Die groBten positiven und negativen Feldmomente entstehen daher bei gleich.
férmiger Nutzlast p fiir alle Querschnitte s zwischen den Festpunkten durch
feldweise Belastung. Dasselbe gilt fiir die Stiitzenmomente. Die Grenzwerte der
Biegungsmomente fiir Querschnitte im Bereiche von Bpep—qy Oder a;;. 11 & Werden
zur Vereinfachung der Rechnung in der Regel zwischen den Grenzwerten des
Stutzen- und Festpunktmomentes linear interpoliert (Abb. 374i). Dabei werden die
Festpunkte in den Randfeldern nach S. 396 eingerechnet. Das Ergebnis ist im
Vergleich zu den wirklichen Grenzwerten etwas zu ungiinstig, also zur Beurteilung
der Sicherheit des Trigers zuldssig. Auf diese Weise eriibrigt sich die Darstellung
von Einflufilinien fiir alle Tragwerke, die nur gleichférmig wverteilte Nutzlasten

aufzunehmen haben.
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abgeleitet, je nachdem die Last P inner-
halb oder aullerhalb des Feldes [, steht.
Der Ausdruck (X, — X,_,) wird nach
Abb. 386 im Bereiche von [, als Differenz,
auberhalb von /. als Summe zweier Ordi-
naten gebildet. Er ist von der Lage des
Querschnitts w1 im Felde /., unabhdngig
(Abb. 386a, 386Db).

Die Grenzwerte max (7,

m und minQ,

der Querkraft werden bei Teilbelastung

des Feldes [, und abwechselnder Belastung

der anschlieBenden Felder erhalten. Sie

unterscheiden sich, abgesehen wvon den

; Grenzwerten im ersten und letzten Felde,

Abb. 288, nur unwesentlich von denjenigen des ein-

fachen Balkentrigers (Abb. 386D).

Fiir die Querschnitte s des ersten und letzten Feldes (I, und /) eines durch-
laufenden Trigers mit frei drehbaren Enden ist
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Die Einflullinie einer Stiitzkraft C, kann durch Superposition der Ordinaten
der EinfluBlinien der Querkrifte @, O¢ in dem Querschnitt &', A" links und rechts

vom Stiitzpunkt & nach C, = — @} -- 0 aufgezeichnet oder unmittelbar nach
Xy — X Ky — X SAG
Cp=Cro+ =72 —2L_"2 (688)
‘e Fri1
entwickelt werden (Abb. 386¢). Bei frei drehbaren Endstiitzen ist
A=Ay — XL B=By,— X [l,... (689)

Vereinfachung der Annahmeniiber die elastischen Eigenschaften. Wiihrend
bisher mit der Maglichkeit eines Wechsels der fiir die elastischen Eigenschaiten
des Trigers charakteristischen Lingen gerechnet wurde, entsteken fiir den Fall,
dal

Al = A7, (A= pli=y, =l
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Durchlanfender Trager mit einer begrenzten Anzahl von Feldern. 4925

Bedingungsgleichungen mit konstanten Varzahlen
AKpa HauX; + 21X, = 64,,/l, (690)
bei feldweiser Belastung isf

B0e _ Pulk | Prarli; (691)
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. (GOZ)

Moty : : 03
k-1) ~!-:,: - Hikilhk i )

Durchlaufender Triger mit unendlich vielen Feldern.
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by =1, i = Hpipq) = # 3 f)fl_i"}:'":_|-
Sind die Stiitzweiten auberdem gleichgrol (I, = I) und daher das Trigheitsmoment
des Trigers konstant (J. = [), so ist fiir ¥ ]
Aip—11 8= Ap(r-1) — ;2114 (6O4)
Durchlaufender Triger mit einer begrenzten Anzahl von Feldern. Sind
die Triger aller Zwischenoffnungen durch L = I’ ausgezeichnet, dagegen die
elastischen Elpenschaften der Tr E

ger iiber den Endfel
lagerung der Enden derart bestimmt, dali
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Die Bedingung kann entweder durch geeignete Ablingung der Trager oder durch die
Wahl der Querschnitte erfilllt werden. Sie gilt ebenso fiur 8¢, 1y/8., = # und liefert

1 /A o PPy
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Bedingungsgleichungen 1 und # nach (634) u. (690)

Ao 68y N AL 63,0
— X, F X, = !,"-, AX. 2+ = S— =
Sonderfall A=pn=np=1: z=1028 I =0,8661",

Belastung eines einzelnen Feldes /.

a) symmetrisch b) antimetrisch
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Belastung eines Endieldes:
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Einflufilinie des Stiitzenmomentes
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Feld I, : X,=l ;o5 (@p— 2®p), (699)

k.
Feld [..s: Xp=¥k (e — = wp) ;
41 i :

mit @y, wy nach Tabelle 29.
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her Belastung und gleicher Approximation von
eine Differenzengleichung zweiter

Bei gleichen Feldweiten, g
= J./J] in allen Feldern en

Ordnung mit konstanten Belas
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Lisung der homogenen Gleichung (vgl. Abschn. 33) X, = g*;
charakteristische Gleichung
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Losung fiir hydraulische Belastung vgl. 5. 269.
Durchlaufender Triger mit gleichen elastischen Eigenschaften in allen Feldern.
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Abb. 387
1. Geometrische Grundlagen:
e l=60m, r=10m, e e 0 = 60m.

itsmomentes (Abb: 388)
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Bemessung der Endfelder nach (695):

= 8, =2.08—}4.08% 1 =035,

------ — 0,751 = 0,785V,

Die Trigheitsmomente der Rand- und Zwischentriger sind gleich, [,

I == 0,185 = 4,7 m.

by DhHe Stiitzweiten der Rand- und Zwischenfelder sind gleich, [, = ‘I?. — 5
e =
T o -
= TI. - = 1,275 :
J 1 .Jr.; 0.785 L .}rr
. ST gl e
4. Belastung ¢ = 1 t/m in Feld /;: T 0,785 = 0,196 77 ,
ol ! 0,35 .
daher nach (698) _\l = [I.]'.It';."']" . -— - = (),083 %;
0,94 (1 — 0,35%) 3
Anordnung a) X; = 1,85 mt, Anordnung b) A, = 3,0 mt.

Berechnung eines durchlaufenden Briickentrigers.
1. Geometrische Grundlagen,
e S R =1, =280 m, di—
H=iy—=330, =1 =280m.
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