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b) Starre spannung der Pfostenenden.
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Lisung. Die statisch iiberzihligen GréBen X, sind nach (701) die Wurzeln
dreigliedriger linearer Gleichungen, die unter Einbeziehung der Be lastungszahlen
mit dem Gaulischen Algorithmus nach der Rechenvorschrift S. 232 aufgelost
werden. Die konjug e Matrix entsteht auf dieselbe Weise oder nach S. 232 aus
2 Kettenbriichen, die neben den Vorzahlen 8., B;; die Kennbezichungen #, 1
#pip—qp und damit alle iibrigen Glieder fi};, fi) liefern,

Da die Verschiebungen 8, positiv, dagegen die Verschiebungen 6.,
negativ sind, werden die Kennbeziehungen #._q5 #px—qy 2zwischen den End-
momenten eines Trigers /; ebenso wie beim durchgehenden Triiger auf frei dreh-
baren Stiitzen stets positiv, dagegen die Kennbeziehungen ;.4 #pip e der
beiden Riegelmomente zu beiden Seiten der Stiitze h, negativ. Trotzdem gelten
hier mach Abschn. 20 dieselben Vorschriften iiber die Verwendung der Kenn-
beziechungen zur Bildung der konjugierten Matrix und zur Berechnung der Stiitzen-
momente wie beim durchgehenden Triiger auf frei drehbaren Stiitzen.

Die ko erte Matrix f;, ist den Elastizititsgleichungen (701) mit den
fifachen Betrigen der Vorzahlen d;, zugeordnet, so dalB

X =2 Pin(b6dig), X =2 Pie+1n(60,) (719)
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und damit auch alle iibrigen Stiitz- und Schnittkrifte des Tragwerks bestimmt sind.
a) Ouerschnitt m im Riegel [, (Abb. 398).
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b) Querschnitt # im Pfosten k. im Abstand y, vom Stiitzenfull & an gerechnet
(Abb. 398).

Frei drehbare Lagerung des Pfostens. Starre Einspannung des Plostens.
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Langskraft und senkrechte Stiitzkraft des Pfostens kb, mit den Querkriiften O, Qf
des Riegels links und rechts vom AnschluBpunkt &:
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436 48. Der durchlaufende Triger mit elastisch drehbaren Stiitzen.

Waagerechte Stiitzkraft des Plostens /i

frei drelibare Lagerung in & starre Einspannung in f
T e

Ho=H., Nisr K (723) H. HD = LR (724)
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Die Stiitz- und Schnittkriifte des Hauptsystems sind bei einteibigen Plosten und
les statisch bestimmt, bei starrer Einspannung

frei drehbarer Lagerung des It
und bei Verwendung von zweiteiligen Stiitzen statisch unbestimmt. Sie werden
dann nach S. 397 berechnet oder aus vorhandenen Tabellen 30 u. 32 entnommen.
In der Regel sind die Pfosten unbelastet, also Hiyg, Moo, 000 Null,

Der Ansatz (719) liefert nach (328) auch die EinfluBlinien der statisch iiber-

zihligen Grofen. Dabei sind 8,9 = 0y 5 bel senkrechter Belastung und waagerechtem
die Ordinaten der senkrechten Biegelinien der Riegelstibe I, des Haupt-

Riegel
zen sich daher ebenso wie beim dureh-

systems fiir X, = 1. Die Einflufilinien s
dger auf frei drehbaren Stiitzen aus zwel Biegelinien zusammen. Die
Ansdriicke fiir die Gleichungen der Einflulllinien auf 5. 415 gelten auch
drehbaren Stiitzen. Darnach wird
X, im Felde I aus

/

gehenden T
analytischen

fiir den du henden Triger mit elastiscl
nach (667) die EinfluBlinie einer statisch iiberzahligen Grilie ;
der EinfluBlinie X, dieses Feldes, im Felde /, aus der EinfluBlinie X, _, dieses Feldes
entwickelt. Aus demselben Grunde stimmen auch die Regeln fiir die ungiinstigsten
Belastungen mit denjenigen iiberein, die auf S. 424 fiir den durchg
auf frei drehbaren Stiitzen abgeleitet worden sind.
Zeichnerische Untersuchung. Die Punkte A,, 4,., der Achse Ay, Ay der
Losung fallen in Ubereinstimmung mit der relativen Lage der Stittzenmomente X
susammen. Die Abschnitte A, ., werden proportional zu den Riegel-
gen Iy, ;.. , aufgetragen, Die Kennbeziehungen ;) ¢ #i(x-1) der analytischer
Losung des Ansatzes (701) bestimmen dann nach S. 255 die Strecken ay_qz
_; und damit die Festpunkte Foeopio Frie-y, die Kennbeziehungen x;(..q),
..y Nach Abb. 225 die Ubergangslinien tgzeyp Wigp1) e
Die AnschluBmomente X, ;. X, des Riegelstabes /;, sind bei Belastu
Abschnitts allein aus zwei Gleichungen mit zwei Unbekannten (447), zeichnerisch
durch Abb. 228 bekannt. Die Kreuzlinienabschnitte Rz_yp Ry und die Ord:-
naten Vix_p. Vi werden ebenso wie beim durchgehenden Tréiger auf frei dreh-

g dieses

baren Stiitzen berechnet (672). Die iibrigen Stiitzenmomente ergeben sich nach
S. 258 und Abb. 228 aus den Festpunkten und Ubergangslinien.

Die zeichnerische Bestimmung der Festpunkte und Ubergangslinien ohne die
Verwendung algebraisch berechneter Kennbeziehungen ist in Abschn. 32, 5. 257
abeeleitet worden. Sie stiitzt sich auf die Wirkungslinien elastischer Gewichte,
deren Lage fiir beliebige elastische Eigenschaften der Stibe mit der Aufzei
der Biegelinien der Stibe [, fiir X
Strecken eingerechnet wird.

Nach S. 431 kann mit der Approximation der elastischen Eigenschaften der Riegel-
e nach Tabelle 20 und der Pfosten nach (703ff.) gerechnet und
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