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Die Vorzahlen und Belastungszahlen des Ansatzes sind wesentlich einfacher,
wenn die Biegung der Pfosten durch Querkrifte (, — 0) allein oder gemeinsam
mit der Lingeninderung der Gurtstibe (J /F§=0, J /F2 =0, k=1,..., n) ver-
nachlissigt wird. Die Regelgleichungen bleiben dabei dreigliedrig. Sie gestatten
auch ohne Zahlen leicht, die GréBenordnung der Vorzahlen
abzuschdtzen, Die Nebenglieder der Matrix sind bei Trigern
mit starken Pfosten wesentlich kleiner als die Glieder der Haupt-
diagonale. Die Annahme 8y (;_, = 8z 41 = 0 fiihrt daher zu einer
Niherungslésung, mit der das Kriftebild im Felde ¢, abgeschitzt
werden kann. Die Vorzahlen Ok (k-11s Opreyy Werden mit Ry q, B
Null. Dies gilt fiir einen Rahmentriger mit sehr steifen Pfosten
(J} = o). Die statisch iiberzihligen GréBen Y, sind dann von-
einander unabhidngig. Fir senkrechte Knotenlasten ist mit Moo
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Hierin bedeutet /f den Trigerabstand in der vertikalen Schwerlinie S— S des
Trapezes aus den Stiben sg, s}, h;_;, b, und M}, das Moment der duBeren Krifte
links vom Feld ¢; in bezug auf einen Punkt dieser Schwerlinie. (Abb. 463.) Das
Ergebnis 14Bt sich leicht auch fiir ein beliebiges Verhiltnis der Trigheitsmomente
der Gurtstiibe eines Feldes anschreiben, um damit auf die Bedeutung der Annahme
Jicosay = J7 cos B, einer :
allgemeinen Ldsung zu
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nen. Die 3 » statisch un-

bestimmten Schnittkrifte eines Trigers mit n Feldern werden zur Symmetrieachse
symmetrisch angeordnet. Fiir die Auswahl des Hauptsystems sind dieselben Gesichits-
punkte mafBgebend wie bei der Untersuchung des Stockwerkrahmens mit zwei
Plosten, mit der diejenige des Rahmentrigers, abgesehen von der Stiitzung, iiber-
einstimmt, Im Gegensatz zu S. 458 wird eine Kette von Dreigelenkrahmen als
HéLlipiS}'Htt:m gewihlt (Abb. 464), so dal die statisch unbestimmten Schnitt-
krifte des Rahmentrigers M% .y, M3z, X3 zu den folgenden iiberzihligen
Grélen zusammengefaBt werden kénnen:
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Diese Bedingungsgleichungen gelten fiir ein statisch unbestimmtes Haupt
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Die Vorzahlen sind in (773) als Funktion der Verschiebungen des statisch be-
stimmten Tragwerks (Abb. 464) enthalten. Sie kénnen auch unmittelbar nach
(489) aus Tabelle 43 angegeben werden.

1}
= TEoD -

Vorzahlen. Die Vorzahlen der Matrix werden bei der Eigenart der Kraft-

wirkung aus dem allgemeinen Ansatz (2099) berechnet, in dem nicht allein die
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Abb. 4686,

Biegungsmomente, sondern auch Quer- und Lingskrifte beriicksichtigt ._H:in*.]-‘“"f
Anteil enthalt im Bereich der Gurtstibe [, den elastischen Beiwert y,=#E J,:G Fi
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