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Die statischen und geometrischen Bedingungen der Stiitzune. 647

einem differentialen Abschnitt (Abb. 624) abgeleitet werden. Das Biecungsmoment
in einem Schnitt » = const ist M _, das Biegungsmoment in einem Schnit
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Die Summe der Biegungsmomente (M, - M,) ist wiederum von der Lage der

Jezugsachse unabhingig. Dasselbe gilt daher auch von der Momentensumme 3.
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Die Differentialbeziehung zwischen Belastung p und Ausbiegune w lautet jetzt
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Sie kann auch hier wieder mit (934) in zwei Gleichungen 2. Ordnung zerlegt werden.
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Die Berechnung des Spannungs- und Formiinde-
rungszustandes einer Platte fiir eine vorgeschriebene
Belastung #(x, ¥) oder Pp(#, %) besteht also darin,
diejenige Funktion w in x, v oder 7, « zu finden, welche
die Differentialgleichung (930) oder (935), aulerdem

aber noch am Rande die von der Stitzung der
Platte vorgeschriebenen statischen und geometrischen
Bedingungen erfiillt. Diese Lésung ist nach Abschn. 8 eindentig, Dagegen sind un-
endlich viele 1
(935) allein befriedigen. Der Plattenrand gilt entweder als frei drelibar anf-
gelagert, starr-eingespannt oder als kriiftefrel.

" a
24.

.dsungen @ vorhanden, welche die Differentialeleichung (930) oder

Die statischen und geometrischen Bedingungen der Stiitzung. a) 'r¢i
drehbare, starre Auflagerung der Platte in einer Geraden a const.,
Geometrische Bedingungen:

statische Bedingungen:
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Da also am Rande der frei drehbar aufgelagerten Platte 0 und M ( sein

mull, kann die Lésung M aus (931) unabhiingig von @ angegeben und darauf 2w
Berechnung von w in (932) verwendet werden. Die Stiitzung wird daher in Uberein




|i 1
1 > ralt
I 2171 | VT
\ eilu Wriatti 51
1 [ St Ve 1 Il AR
) re e lie Ou
I ={ntze |
:
P ird
| \ S ' : . 0, 049
! ¥
p o
{} A (2 It} E
] L I o)yt ,
(440)
ot = [} il |
| J Y [ .'.:I i |
£ e s v J ata oy
7 | 1 Rand-
% :
. hefert an den
iegenden recht- " |
| ; . ] x
doppelte: |
: an der Ecke 1st. | b
o T (941} =
= g el '||:...... Vel d ) 4
| =4
o | nkerung der Abb, 536,
1
{ nder Platter
\ Die Querkri an den Ecken Null.
b) Starre Einspann einer Geraden 2 onst. G
netrische Bedingungen:
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wder Dicke, f49

n gelingt. Mit der Funktion w(x, v) sind auch ihre Ableitunegen und

e Schnittkrifte in jedem Punkte der Platte bekannt.
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68. Die Kreisplatte und die Kreisringplatte unter
zentralsymmetrischer Belastung.

Platten mit gleichbleibender Dicke. Die Punkte der Mittelebene 1
csicht auf die Beg : i I

() als Ursprung

Mittelfla

und Belastung unabhiingig vom Winkel «, so dali di

tion @ (z, o) — w(r) nach « Null sind und die partielle Ihfie
totale Di gehit, Die Drillangsmomente J)
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ch (933) ebenfalls Null. Im iibrigen wird nach S, 647
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chgewichtsbedingungen fiir die dulleren Krifte an dem Plattenabschnitt

liefern die Beziehungen
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Das Ergebnis kann daher in der Form I I
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angeschrieben und nach (946) aus dem Ansatz
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abgeleitet werden, Es lilit sich dahermit g dwldranch fi idermalien ausdriicken :
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Die vollstindige Losung der Differentialgleichung 4, Ordnung bestelit ans einem

partikuli nen Gleichung (947 und aus vier mit den

en Integral w, der inhomo;
Integrationskonstanten Gy BIsE, erwelterten Lisung
Gleichung. Das partikulire Integral w, kann in diesem I
me zweimalige Wiederholung einer doppelten Quadratur bestimmt werden, denn
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