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Anhang L

Zusammenstellung der Formeln.

Kraft. welche der Masse m die Beschleunigung erteilt, 1sb
P00 T s e e e el (1)
P
n e T
p
Die Masse, welche (kg wiegt, hat die GroBe
G+
m — u {2)

/)
Weg bei einer gleichformigen Bewegung
PAR o Bl R L e 1)
Verhiltnis der Wege s, und s in den Zeiten ¢, und ¢ bel einer
gleichférmigen Bewegung

8 ER ; )
s t ;
Endgeschwindigkeit bei einer gleichformig beschleunigten Be-
wegnng v=c+pt . . . - . + - (5)
Weg bei einer gleichiormig beschleunigten Bewegung
v-4-¢ :
8 S = o (6)
2
P g -
8 = f‘-f-Tg-f T, Ay iy (7)
= ot
EE S ey e 8
2p (8)

Endgeschwindigkeit beim freien Fall
=gl i o Wl e we (9)
Weg beim freien Fall (FallhGhe)
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Endgeschwindigkeit bei einer gleichférmig verzogerten Be- Seite
wegung W= R (12) 11
Weg bei einer gleichformig verziogerten Bewegung
|
v-l¢ il ;
8 TRt i e R R [ 11
Endgeschwindigkeit beim vertikalen Wurf nach aufwiirts |
iy TARMR eos URNSY CRL DU R [ (' ) T [
Weg beim vertikalen Wurf nach aufwiirts
. =
8 "'3'_'., R e R T (15) 11
Steighohe beim vertikalen Wurf nach aufwiirts
o2 _
fi === iiiaposnrmgre S 20 (16) 0 H
=
Entfernung eines schwingenden Korpers vom Schwingungsmittel
L 2 = s
g=aqocos{—¢] . . o . . o . (17) 16
T
Greschwindigkeit bei einer geradlinigen, schwingenden Bewegung
D oy
p=C¢-sm |—%&] . . . . ... (18) 17
el :
Beschleunigung bei einer geradlinigen, schwingenden Bewegung
7 2ac (27t 2anc 8 4 (19) 17 i
) — —— 08 | | i = — - . ' ' (]
' s 4 \r/ T -a T*
| Bei Voraussetzang unendlich langer Schubstangen sind bei
gleichen Kurbeldrehungswinkeln die Kolbenwege im Hin-
gange und Riickgange gleich
[ 1 ey e e T N (20) 19
Bei endlich langen Schubstangen sind fiir gleiche Kurbeldrehungs-
winkel die Kolbenwege im Hingange groBer und im Riick-
gange um dasselbe Stiick kleiner als die Kolbenwege bei
unendlich langen Schubstangen
Fad=7"d" = i e (21) a0
Kolbenweg beim Kurbeldrehungswinkel g
| R '
1 1 . 5 - h
= R|1—cosg+ = . sin? g S (22) 20
b & L
Mittlere Kolbengeschwindigkeit
2 8Sn S |
Cmn = - 3 " “, 2 e RS : ; ey {23) a0
60 30
Verhdlinis von Kurbelzapfen- und mittlerer Kolbengeschwindigkeit
e e S S BTN O S R () 1 YIS
Kolbengeschwindigkeit
f R \
fiis TSI \ o :
C=|8ingT—-8I0 20| . . . . . . 25) 22
\ 21 /
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Kolbenbeschleunigung Seite
o R
4 = & o o099 a0 )
p= i I.L__"'”* etyr cos 2 :c:’l S L (26) 22
Weg in horizontaler Richtung beim schiefen Wurf
e T e W A L s i) 25
Weg in vertikaler Richtung beim schiefen Wurf
‘ 1 : _ y
y—calne T —gl e e e ae - (28) 25 I
Sl 2¢-sinc .
R — W oAy L Ry i
g :
o ; . 5
ArEaeits . o 4 W= —eEIddl. il efoe ISR (30) 26
g
o
r r c" &= |
Winthohe o1~ o e BISE caieh S d@n S (31) 26
=4
GHleichung der Wurfkurve
e s -
Y =1 " (32) 27

Mittelkraft aus den Kriften P, und P,, die miteinander den
Winkel @ bilden,
P=VP, + e PP b8, i anid (33) 36
Winkel f, welehen die Resultierende P mit P, bildet, be-
stimmt sich aus

dn A = ‘])'_" Lt - ‘%-l' ap
:—'ijll, - j" =10 | P . 3 3 . . : . {-, } ol
Resultierende mehrerer Kriifte mit demselben Angriffspunkte

R=V[Z(H)]* -+ ST ] e SRR (35) 42
Ist 5 [R, 2 (H)]—a und < [R, 2 (V)]=p, dann werden

ik
CoS i — — {!‘,H)
it (36) 42
cos fi =
i i1

(leichgewichtshedingung, wenn mehrere Krifte in demselben
Punkte angreifen, 2
3{5’; 2} . .. en a2
Drehmoment einer Kraft P mit dem Hebelarm p
1 B e ;R SR R R T R (38) 45
Moment der Resultierenden aus den Kraften P und ¢, wenn
der Angriffspunkt auBerhalb von P und @ liegt,
Rr=Pp+Qq. . - « « - - (39) 45
Moment der Resultierenden von P und @, wenn der Angriifs-
punkt innerhalb von P und @ liegt,
B ey s v e e (39a) 46
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Moment der Resultierenden mehrerer Krifte
B-r—3 (P p) T
Resultierende zweier Krifte P und @, die mit der Verbindungs-
linie ihrer Angriffspunkte die Winkel ¢ und { bilden,
B=VP*4+0Q*—2 P-0 co08 (¢ L A)
Hebelarme von P und @
- () sin
e : . :
P-sin ¢ - () -sin
a- I sin g
= - i -
P-sing—+ €. sinp

Resultierende zweier paralleler Krifte

BE=P4Q
Zwei parallele Krifte verhalten sich verkehrt wie ihre Hebel-
i P:Q—BO0O:A40
r
BO="..4AB
¥ i7
0

A0 - dB

Gleichgewichtsbedingungen, wenn mehrere Kriifte verschiedene
Angriffspunkte haben,
2(H)Y=0
SUE =03
2 (M) ()l
Moment mehrerer Krifte

M—=R-1— H-y

Moment der Resultierenden zweier Kriifte in bezug auf eine

Ebene Rr=Pp-lL0q.

Moment der Resultierenden mehrerer Krifte in bezug auf eine
Al ol
Ebene R-r=2(P-p)

Entfernung des Schwerpunktes von der Momentenachse
o
2 (md
P (md)

M
3 (fd)
8-
F
Abstand des Schwerpunktes eines Kreishogens von seinem
Mittelpunkte P8
0= —
b
¥ sin g
x -
oL
180 sing
= P L

JL (44

(40)

(41)

(42a)

(42h)

(43)

(44a)
(44b)

(44¢)

(45)

(46)
(47)
(48)
(49)

(50)

(51a)
(51b)

(51e)
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Abstand des Schwerpunktes eines Dreieckes von der Grundlinie
= I
o 3 : g : et
Abstand des Schwerpunktes eines Trapezes von der Grundlinie
h a-+2b

YT g a—-+b

- o —
nach Figur 8 . . . AH: 3 h.
e (o T 1 L 7L
nach Figuren 79 und 80 ES '_.; e e e e

Abstand des Schwerpunktes eines Kreissektors von geinem
Mittelpunkte 2 180 8in o
0y . _',' -

& - i
Abstand des Schwerpunktes eines Kreisringstiickes von seinem
Mittelpunkte
2 180 sing R —p®
¥*=3 7 o R—
Abstand des Schwerpunktes einer Halbkreisfliche von ithrem
Mittelpunkte 4 »
e 8 7
Abstand des Schwerpunktes einer Viertelkreisfliche von threm
Mittelpunkte : LV2
x Ea
Abstand des Schwerpunktes einer Sechstelkreisfliche von ihrem
Mittelpunkte e
= 2 -
JT

Abstand des Schwerpunktes eines Kreissegmentes von seinem

Mittelpunkte
2 sin” ¢
w—=—1"
3 o=

— 8in @- COS @

150
Guldinsche Regel. Oberfliche eines Rotationskdrpers
O=b-2ax
Guldinsche Regel. Volumen eines Rotationskorpers
V—F- -2ax

z 3
nach Figur 93 . . . ;¢ 5 g
» 3 -
nach Figur 93 . . . ¥, = 1 b
o , 1 3
nach Figur 93 . . . &, -i” i
= L
nach Figur 93 Cow 0 = = «

Blau, Mechanik.
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(62)

(63)
(64a)
(64b)
(64¢)

(644d)
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Abstand des Schwerpunktes einer Pyramide von ihrer Grund-

fliche 1
MS=-_—MD
1
Abstand des Schwerpunktes eines Pyramidenstumpfes von der
Grundfliche

h F+2VE f13f
t FALVFf+rf
Abstand des Schwerpunktes eines Kegelstumpfes von seinem
Mittelpunkte
hoz RE1L2Rpr-1L34°
{ b . < 2 =
1 R* Rr—+»®
Abstand des Schwerpunktes eines Kugelsektors von seinem
Mittelpunkte

X

] :
X=-g 2r—nh)

Abstand des Schwerpunktes eines Kugelsegmentes von seinem

Mittelpunkte 3 (20— h)®
a .
4+ 3Jr—h
Abstand des Schwerpunktes einer Halbkugel von ihrem Mittel-
punkte 3
x {
5
Abstand des Schwerpunktes einer hohlen Halbkugel von ihrem
Mittelpunlkte 3 RBi_ pt
- H " j‘.:; e j'::
Abstand des Schwerpunktes eines Rotationsparaboloides von
gelnem Scheitel 9
Xy =g @
Arbeit einer Kraft AR
Arbeit pro Zeiteinheit 2 A
hL—
t
1 PS — 75 mkg/sek
Leistung in PS8 : L
N=_
9
Wirkungsgrad N,
i -
E X
Dynamische Standsicherheit
A G-
Stabilititsmoment M—=G-b
= e P
Leistung . . . N="__
(9

Zu ibertragendes Moment

=

2 N
M —=T16200- =3 mmkg

(65)

(66)

(67)

(68)

(69)

(70)

(71)

(v2)

(73)

(14)
(79)

(76)
(77)
(78)
(79)
(80)

(51)
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99
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100
101
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102
102

102

105
105
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N e s e By A

Reibungsbetrag

Reibungskoeffizient
Cs L R e R R L (83) 107
Einriickkraft bei einer Friktionskupplung
716200 N
—  .(sing -4 f-cos8a). . - - = 84) 109
Frn (sin ¢ - 1 cosa) (54) |
Reibungsmoment am zylindrischen Tragzapien

M W r— ™ . s eei(BE) - 0

Effektsverlust durch Reibung am zylindrischen Tragzapien

E— 'fﬂ"} roNnmkglsek . . . . . . (86a) 110 |
2@ : : 5 !
E 60.75"1 NomPS - 00 % » « (86h) 110
Reibungsmoment am Ringspurzapien
2 = ‘)'.', o .i,fl
M—59N 50 (87) 111
Reibungsmoment am vollen, zylindrischen Spurzapfen

<)

M=goNE . « - « « - - . (88) 111

Effektsverlust durch Reibung beim Ringspurzapfen
7 R —r

E o T e ke e 89) 111

45.75 R*—»* f =4

Effektsverlust durch Reibung beim vollen Spurzapien

JT
i e S e S R 90) 11l
5.5 (90)
Reibungsmoment am eingelaufenen Ringspurzapien
R+
e R SIS SN () e L

Reibungsmoment am eingelaufenen, vollen Spurzapien

<l
.-}! 53 |rf, _‘ fi) 5 - " . " , o o (Ug} ‘I 1 l

Yekundliche Reibungsarbeit am eingelaufenen Ringspurzapfen
e = R L : -
| i i _-_\ . {Ii) -[— }') L~ —- 111 P . . . . . {Ho{} 111
60- T
Yekundliche Reibungsarbeit am eingelaufenen, vollen Spurzapfen

- - TN
f:a '-fjl'-':.\ I . e
60- 5

Linge eines zylindrischen Tragzapfens, damit die Reibungs-

arbeit pro Sekunde hochstens I mkg/qem wurde

1 ; .

{~ T s R L e (95) 112

4000 :

Verlust an Leistung durch Reibung einer Welle in ihren Lagern

A DO NT o o5 e e o m =i (96) 115

16*

(94) 111

Wi e
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Mit Pronyschem Zaum ermittelte Leistung
S m
N- BT o o e 97

30-75 ~ 0
Nach Figur 110

(- O-a (-
i.’ = ] ;) = a !’ = " { N
[ i 29 (#5)
Zugkraft fir Wagen P -0
1 (I
a+p 5
L R e (99)
wenn K D
D)

Gleichgewicht am Hebel
P-Bb, O i oo o e (100 8)
P-Bb,—Q-Ada,=0 . . . . . (100b)

Empfindlichkeit einer gleicharmigen Balkenwage, gemessen durch
Ausschlagewinkel ¢ des Wagebalkens

q-l
te o
S l 101
(';-.‘1"1,‘_*: (14 ‘ }
woraus  f
1 /] 1
Wagen mit unrichtiger Wage (Methode von Gaull)
H—VE B —= % alsid. . {102%)
e i e .
K~ é > (102b)
Wigen mit einer Schumellwage
QELEE (103
b R 3)
Wéagen mit einer Zeigerwage
I sin g
O—=G:-—- (
4] I cos («—q) L0
Wigen mit einer Dezimalwage
{
P—0.-=
* @ -
g i b (105)
ir —=
L
Zapfenreibungswiderstand an der festen Rolle
{

/Q,‘; (106)

Seilwiderstand an der festen Rolle

g 2e
B—Q." (1072)
B (1071)
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Kraft zum Heben der Last mittels einer festen Seilrolle
Y f 14 i
K—0|1-+o ===
2\ G i >/
.ﬁ— — Ir.I--Q == ].1 Q

Kettenwiderstand an der festen Rolle
w- f r)‘ Q
r
Kraft zum Heben einer Last @ mit einer festen Kettenrolle
K—u -Q0~1050 .
Kraft zum Heben einer Last ¢ mit einer festen Drahtseilrolle
K—u,-0~1040 .

Wirkungsgrad der festen Rolle
" sl 1
1 =3 |

] |
oAy By

Kraft zum Heben einer Last mit einer losen Rolle

j) (!
1
=i
i
Desgleichen ohne Riicksicht auf Reibung
; 0
P - -
Wirkungsgrad der losen Rolle
1
1-+
£}
7l 5

Zugkraft an der obersten losen Rolle eines Potenzrollenzuges
- Q :
K fn
1
oy
Desgleichen ohne Riicksicht auf Reibung
e
K - on
Zugkraft am freien iber die obere feste Rolle gehenden Seil-
ende eines Potenzrollenzuges

P Y 0

= IIf L = : : I A\ = I / 1 \".”
Ity b=y
L/ N i/

Geschwindigkeit der Last am Potenzrollenzuge

filr w iSsnining

(1054a)
(108b)

(109)

(110)

(111)

(112)

(113)

(113 a)

(114)

(115)

(115a)

(115b)

(115¢)
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Kraft P zum Heben der Last @ mit einem nrolligen Potenz-
rollenzuge, wenn das Gewicht jeder Rolle Gkg ist, und
die Reibung nicht beriicksichtigt wird

Q+@—1)-6

f fe o (1154d)
_|)r_-5,:_l:|.5-iq-]u-n mit Riicksicht auf die Reitbung
O+@2*—1) G £
e 1' e (115e)
(1 |
o\ nt
Wirkungsgrad des Potenzrollenzuges
{\»
: (1 |
i\ 1T} :
e 2 aTetnd SRsw BN

Last am gewohnlichen Flaschenzuge
1’) ”::n___ ]
0=l

G 1

Kraft zum Heben der Last ¢ mit einem gewthnlichen Flaschen-
zuge ohne Riicksicht auf die Reibung

0 2
P=:= et s snlm s aaEECE)

2.-n

(117)

Wirkungsgrad des gewdchnlichen Flaschenzuges
@
wrr—1

1 ; : 118
! 2n -t (u—1) W
Kraft zum Heben der Last @ mit einem Differentialilaschenzuge
o r
0 —
3 : B
K—0. s (11%)
il 1
Desgleichen ohne Riicksicht auf die Reibung
(j ."’ ‘\
H—=.[1— (1D s
i 1)
Kraft fiir Herablassen der Last ) an einem Differential-
flaschenzuge 1 P
i e  is
H=0 . (119Db)
1
1
u
Bedinguug fiir die Selbsthemmung eines Differentialflaschenzuges
1 o
e o N A R R e 1 L
Tl ' ( )
Wirkungsgrad eines selbsthemmenden Differentialflaschenzuges
i
1+ V5
i
i = . (1194d)
2 (1 i

\ "/
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Wirkungsgrad eines Differentialflaschenzuges

P :, :I
d e (120)
o
=1 { _ff

Kraft zum Heben einer Last @ mittels eines Lastrollenzuges,
bei welchem die losen Rollen gleichen Hub haben, wenn
das Lasttrum fest aufgehiingt 1st.

u- (u—1)
j_; (). J
- um—1
Desgleichen ohne Riicksicht auf Reibung
0
n

(121)

f 2 (1214a)

Wirkungsgrad eines Lastrollenzuges
n ..
M 1 129
J|, . . - e . . . -
e e (e 1)

(tleichgewicht an dem lade mit der Welle
! : o | .
P.R—Qrt(P+O+6) gr4 4 1368°Q . . (129)
Bedingung fiir das Herunterlassen der Last
. s 1 5
PR=0O»r—(P+04+G)gr—5-150°-Q . . (123a)
Gesamtwirkungsgrad eines Réderwerkes
A= Wertly = = v cowoe e (124)
Kraft an der Kurbel eines Raderwerkes
L Qr rr,
n 4 R I,
Ubersetzung eines Réderwerkes
: PP,
/) R R,

Kraft an der Kurbel eines Riaderwerkes

P- (125)

(126)

1 Oy =
poiope il rT (e
i‘l Ir
Moment an der Kurbel eines Raderwerkes
1
S =Gl L, LT (128)
i

GroBe der parallel zu einer schiefen Ebene wirkenden Kraft,
damit ein Korper von dieser nicht heruntergleite,
sin (¢ — ¢)
P—G: e A e kel
= rr-.
GroBe der parallel zu einer schiefen Ebene wirkenden Kraft,
welche einen Korper auf diese gleichiormig hinaufzieht,

pog.neo . (1291)

COs o

sejte

132

140

140

-
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GroBe der parallel zur Basis einer schiefen Kbene wirkenden
Kraft, damit ein Korper von dieser nicht heruntergleite,
P—=G-tg(e—e¢) . . . . . . . (180a)

Griofe der parallel zur Basis einer schiefen Ebene wirkenden
Kraft, welche einen Kirper auf diese gleichformig hinauf-
zieht, P— G oo Ama): O neenles e (1301b)

GroBe der mit der schiefen Ebene den Winkel § bildenden
Kraft, damit ein Korper von derselben nicht herunter-

a1 el ~ .
gleite, 3 . sin (¢ — ¢)
I e T B :
Cor= (I.’.l o e )

GroBe der mit der schiefen Ebene den Winkel § bildenden
Kraft, welche einen Korper auf dieselbe gleichformig
inaufzieht, A |
hinaufzieht, > ;_.-m (- ,’,)_

cos (f‘;’ —i )

Kraft zum Eintreiben eines doppelten Keiles

sin (¢ 1 @)

(131a)

(131b)

=) (132)
cos ¢
Kraft zur Verhinderung des Zuriickgehens eines doppelten Keiles
P, — __}Q_.-'-m (e — @) ; (132a)
COs o

Wirkungsgrad des doppelten Keiles

T 14 freote (133)
Kraft zur Verhinderung des Zuriickgehens eines einfachen Keiles
P—Q.ltg(c—p)—tggl . . . . . (89
Kraft fiir Eindringen eines einfachen Keiles
P=Q [tgwto)+tgel . - - . . (1343)
Wirkungsgrad eines einfachen Keiles
tZa
tg (¢« + @) 1289
Anpressungsdruck fiir zylindrische Reibungsrider
0O=195- _:\ PR i it [ o]
; o
Auf den Scheibenumfang reduzierter, durch Zapfenreibung ver-
ursachter Kraftverlust

(135)

Y]

e o o TG e s\ s
P —F L+ _P._. — - (- "\];'1 + H’__,,.-" e Sk (1-51)
Anpressungsdruck fiir Keilrdder
Q=2 N- (sinag+ f-cosc) (138)
T

oder Q?”_J:‘,'(Hi"[{ +feose) . . . . . (138a)

Umfangskraft an Keilridern
o
i

= =
Sig 1 J-COS ¢

(139)

Selte

141

141

141

144

144

145

145

147

147

148

148
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Bedingung fiir die Selbsthemmung einer Schraube

-

IR e
Sitzt auf der Schraube ein Handrad mit dem Radius R, so
‘ot gum Heben der Last am Umiange desselben notig
die Krait

Jl

I":—. ..(J.Lﬂ" :I._;-
i L.,-l(f.f)

h
_.I.f-'

7 29m
> (). et
f‘I. Jij :.} ] : { ){f
f.fl-f

Wirkungsgrad der Schraube
12 o
—
g (e 9)
Steigungswinkel einer Qchraube, fiir welchen deren Wirkungs-
grad ein Maximum wird,

(}
: |
a=4—r

Maximaler Wirkungsgrad einer Schraube
888
1 —sing
? — -
e 1 _|=I_ sin @
Steigung einer auf giner Drehbank zu schneidenden Schraube
a-b
& = '_,IJ
c-d
Spannung im ziehenden Trum emes um einen festen Zylinder
liegenden Teiles
F—t.-ei®
Widerstand gegen die Seilbewegung
W—t-(ef*—1)
Kraft am Hebel einer einfachen Bandbremse
S i 0
K- = :
a R e*—1
Kraft am Hebel emner Differentialbremse
I = b, —b,-e’
7 B - err—1 :
Bedingung fiir die Selbsthermung einer Differentialbremse
b, = I,l]-f.'lr'”

K=

Kraft am Handrade einer Schraubenbremse
IRt et — 5
Kraft am geraden Hebel einer Backenbremse
r b L0

B a-1b f

1.‘0

H =

(140)

(141)

(142)

(143)

(144)

(145)

(146)

(147)

(148)

(149)

(150)

(151)

(152)

(153)
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Kraft am Hebel einer Backenbremse, wenn der Hebeldrehpunkt
oberhalb der Tangente an die Bremsscheibe liegt,

: /i (0] o = - 2

K = o T e e MR S S [ (O 1

Soita

E a+b \f
Desgleichen, wenn der Hebeldrehpunkt unterhalb der Tangente
an die Bremsscheibe liegt,
= " 0 (D Y e o
)"l e = . A | . . . s 3 (I-IJ]} 1'\"-‘3
It «a T b f t

Spannungen im gezogenen und ziehenden Teile eines Riemens

IJ
f :
efs— 1] |

. (156) 164
[y i I
el —1]

Spannung in einem ruhenden Riemen

Pk o D oelt ]

e _ == 4
N :_} 2 =rre— ] '(I _]l} 164
Kraftverlust, verursacht durch die letbungswiderstinde an den
Zapfen,
er“*11 (a .\

P+ P q ‘I)'[,;'.: = il h: e LN
\ Ay 1,

Grewicht der Lingeneinheit eines Drahtseiles

=040 z: dndindE s e (159) 166 ¢
Pfeilhohe im fithrenden, gefiihrten und ruhenden Drahtseile
| ; . q e’
3 08
2
3 i’ =
— = S oo TR T S R 160) 167
£—1° (160)
. q&
}L.' = 2,5.
Spannung im Drahtseil mal Pfeilhthe an der Spannungsstelle
I . P -
i B LS o 3 ¢
T = N e (161) 167
BewegungsgriBe und Antrieb
o ST e S A S B (162) 169
Arbeitsvermogen, welches der Masse M durch die Kraft P aunf
dem Wege s mitgeteilt wird,
= Mt = : ;
P-s=— o G el SRR T i
Gesetz von der Erhaltung der Energie
1 LR iy | e =
P-g=" v*— T B N g | s
Beschleunigung auf der schiefen Bbene ohne Riicksicht auf
Reibungswiderstinde
e R R S (165) 172




251

Endgeschwindigkeit enes von einer schiefen Ebene herunter-
gleitenden Korpers ohne Riicksicht auf Reibung
v=V2gh
Die Zeit, welche ein Kdrper zum Heruntergleiten von emner
schiefen Ebene braucht, ist so grob, als ob er den Durch-
messer eines Kreises, von dem die schiefe Ebene eine
Sehne ist, frei herabgefallen wére,
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Beschleunigung auf der schiefen Ebene mit Riicksicht auf
Reibungswiderstinde
sin (¢ — @)
p={: é
COS
Endgeschwindigkeit emes von einer schiefen Ebene herunter-
geglittenen Kérpers mit Riicksicht auf Reibung
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Die Schwingungszahl eines mathematischen Pendels
1
t
Beschleunigungen eines mathematischen Pendels in den KElon-
gationen ¢ und o
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Geschwindigkeit eines mathematischen Pendels in der Elon-
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sin (¢ — @

sin ¢ - €OS @

a0 =

p="V 2¢l (cosqg—cosa) .
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ins Verhiltnis gesetat
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Lebendige Kraft eines gleichformig rotierenden Korpers
-]

(a1}
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Beziehung zwischen Drehmoment und Trigheitsmoment bei
einer gleichformig beschleunigt rotierenden Bewegung eines
Korpers
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Zentrifugalmoment eines geometrischen Gebildes in bezug auf
2 Achsen L—23 (foey)
Trigheitsmoment in bezug auf eine zur Schwerachse im Ab-
stande a parallele Achse
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Tragheitsmoment in bezug auf eine beliebige Schwerachse
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Mittelpunkte auf ihr senkrechte Achse
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die zur Grundlinie parallele Schwerachse
M ..
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die zur Grundlinie parallele Schwerachse
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Polares, mechanisches Trigheitsmoment eines Rechteckes in
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Polares, geometrisches Triigheitsmoment eines Rechteckes 1n
bezug auf seinen Mittelpunkt als Pol
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Mechanisches Tragheitsmoment emes Dreieckes in bezug auf
die zur Grundlinie parallele Schwerachse
M
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18
Geometrisches Trigheitsmoment eines Dreieckes in bezug aut
die zur Grundlinie parallele Schwerachse
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36
Mechanisches Trigheitsmoment ines Dreieckes in bezug auf
die Grundlinie
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Geometrisches Triigheitsmoment eines Dreieckes in bezug auf
die Grundlinie
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Mechanisches Tragheitsmoment eines Dreieckes in bezug auf
eine durch die Spitze gelegte, zur Grundlinie parallele Achse
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Geometrisches Trigheitsmoment emes Dreieckes in bezug auf
eine durch die Spitze gelegte, zur Grundlinie parallele Achse
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Mechanisches, polares Trigheitsmoment eines Dreieckes in bezug
auf den Schwerpunkt als Pol
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Gieometrisches Trigheitsmoment eines Trapezes in bezug auf
die zur Grundlinie parallele Schwerachse
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Mechanisches, polares Tragheitsmoment eines reguliren Po-
lygons in bezug auf seinen Mittelpunkt als Pol
M S
Jo =5l M55
Geometrisches, polares Trigheitsmoment eines reguliren Po-
Iygons in bezug auf seinen Mittelpunkt als Pol
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Mechanisches, polares Triagheitsmoment einer Kreisfliche
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Geometrisches, polares Trigheitsmoment einer Kreisfliche
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Mechanisches, polares Trigheitsmoment eines Kreisringes in
bezug auf seinen Mittelpunkt als Pol
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Geometrisches, polares Triagheitsmoment eines Kreisringes in
bezug auf seinen Mittelpunkt als Pol
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Triagheitsmoment eines reguliren Polygons in bezug auf eine
beliebige Schwerachse
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Geometrisches Triigheitsmoment einer Ellipse in bezug auf ihre
kleine Achse b
S
J= 1 a’b
(teometrisches Triigheitsmoment einer Ellipse in bezug auf ihre
grofie Achse a
T =
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4
Graphische Ermittlung der Trigheitsmomente in bezug auf ihre
Schwerachse
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Trigheitsmoment eines Kreiszylinders in bezug aul seine Langs-
achse
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Triigheitsmoment eines Zylinders in bhezug auf eine im Mittel-
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2
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Zusammenhang zwischen \\'i:1kc:lgc-e.\~:c1L\\'iudl;_zl:a-it und Touren-
zahl bei einer gleichformg rotierenden Bewegung
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Ein Zylinder wickelt sich won einem um ihn mehrmals ge-
schlungenen Faden vertikal ab mit der Beschleunigung
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Ein Zylinder wickelt sich von um seine Endzapfen geschlungenen
Faden vertikal ab mit der Beschleunigung

2 o°
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Die Fadenspannung ist hierbei
. 5
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Ein Zylinder wickelt sich von einem uwm ihn mehrmals ge-
schlungenen Faden ldngs einer schiefen Ebene ab mit der
Beschleunigung
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Ein Zylinder rollt eine schiefe Ebene herunter, wenn die Be.
dingung besteht,
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Emm Zylinder gleitet eine schiefe Ebene herunter, wenn die
Bedingung besteht,
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Beschleunigung, mit welcher eine Kugel eine schiefe Ebene
herunterrollt,
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Wenn sich eine Kugel von einem Faden, lings einer schiefen
Ebene dabei herunterrollend, abwickelt, ist die Spannung
in demselben
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3
Bedingung fiir das Herunterrollen der Kugel won der schiefen
Ebene
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Redugzierte Lingen eines Reversionspendels, wenn man Schwin-
gungsmittel- und Aufhdngepunkt vertauscht,

N i o e 28T

Zentripetal beschleunigung
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Zentrifugalkraft
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Umfangsgeschwindigkeit eines Kegelpendels
p=Vgritge . . . . - . . . (240)
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Totaler Beschleunigungsdruck, wenn die Schubstange unend-
lich lang 1st,

1 it
0 2-1-'-51(:05{: S S TR | L T

Beschleunigungsdruck pro Quadratzentimeter Kolbenfliche bei
unendlich langer Schubstange
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Beziehung zwischen dem Beschleunigungsdruck g und dem
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Konstruktion des Tangentialdruckes bei unendlich langer Schub-
stange, s. j!'igur-:?t}l, )
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Konstruktion des Tangentialdruckes bei endlich langer Schub-
stange nach Riedler, s. Figur 205,
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Schwungradkranzgewicht
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Endgeschwindigkeiten beim unvollkommen elastischen Stol
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Einheit der {im M- K- Sek-System . M-K-Sek—=\ (272) 234
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1 mbkg — 9,81-10" Erg — 9,81 Joule
I Grammkalorie — 41,7-10" Erg . R =
Einheit der [im M. K. Sek-System . M2 K. Seli—* |
Leistung Lim em - ¢ -sele-System . cmi®-g-sek—? |
D M2 K. Sele-?*—=1PS
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