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29() Abschnitt TX.

Der Radius, dessen Quadrat unter den Radienguadraten aller Ellipsoid-
punkte das mittlere ist, ergiebt sich ans
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Der axiale Trigheitsradius ist fiir die Y-Achse o, =0 V=, fir die
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schnitte des Halbellipsoids erhilt man fiir dieses
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ergeben, auf deren jedes die Schichtenformel anzuwenden ist.
Entsteht das Drehungsellipsoid durech Drehung um die Achse «,
g0 sind in allen Formeln @ und & 2zu vertauschen.

369) Das dreiachsige KEllipsoid. Die Achsen seien der
Gréfse nach @, b und ¢, den Koordinatenachsen des vorigen Beispiels
entsprechend. Das neue Ellipsoid entsteht aus dem vorigen durch
konstante Verkiirzung aller horizontal nach hinten gehenden Achsen
mittels des Faktors — . Jeder Horizontalschnitt wird in demselben
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oder, da - abex der Inhalt des Korpers ist,

Der horizontale Hauptschnitt hat in Besng auf die 2-Achse das
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