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Multiplikation mit —; entsteht. So 1st es m jedem Horizontalsechnitt,
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Jeder solche Schnitt hat in Bezug auf die z-Achse das Moment — —,
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welches aus dem des Kreises, d. h aus ——, durch Verkleinerung
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mittels des Falktors : entsteht. Demnach wird
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Dividiert man jedes Moment durch .J, so erhilt man das Quadrat des
entsprechenden Triigheitsradius, So ist z. B. der Radius, dessen Qua-
drat unter allen Radienquadraten das mittlere ist,
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Dieselben Resultate ergeben sich aus der Untersuchung der Schnitte
in der Hohe y, nur treten dabei irrationale Ausdriicke auf.
370) Kugelabsehnitt. Nach Nr. 313 ist der Horizontalschnitt
gy = 2*m = 2rmy — wY,
also das Triigheitsmoment in Bezug auf die Grundebene der Fig. 228
Qrmy® — wy.

Fiir den Korper von Hohe 5 wird also
T, =2vrx— —m—-

Der Schwerpunkt erfordert mach Nr. 313 Verschiebung um
h  8r — 3h
a p— -
Ys 4 8r—h?

Cl

so dals fiir die Horizontalebene durch S
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ist, was sich noch vereinfachen lifst. Hier ist es aber vorzuziehen,
mit den Hiilfswerten i, und J zu rechnen.
Das Polarmoment des Schnittes in Héhe y ist
4 i 1 T o & by 4 o .o o »
q,=— =5 Q@ry — 9y’ =5 (4r’y — 4ry® 4+ ).

Demnach wird fiir den Korper in Bezug auf die senkrechte y-Achse
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Fiir jeden senkrechten Hauptschnitt wird das Moment halb so grols,
also
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Die durch den Schwerpunkt gelegten Koordinatenachsen geben neben

dem obigen 7, noch
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ebenso
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was ziemlich komplizierte Formeln giebt, aber keine Schwierigkeiten
macht.

371) Kugelschicht. Sind », & und h, gegeben, so ist mit
den Formeln in Nr. 314a zu arbeiten. Sind a, b und & gegeben, so
ist die Formel

L= (g* W — 2hs) +2(z4 h) y Yy’
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aus Nr. 314b anzuwenden, aus der sich die Momente 2%y, ° e
leicht ableiten lassen. Die Resultate werden mit Hiilfe der Schichten-

formel auf den ganzen Korper ausgedehnt.

372) Ellipsoidschichten. Sind die Schichten durch parallele
Schnitte zu den Hauptebenen begrenzt, so sind die Formeln aus denen
filr die Schicht einer ebenso hohen Kugel abzuleiten. Am ein
fachsten geht man von den Hauptschmitten aus.

Die Kugel vom Radius & hat in der Hohe y den Schmitt

r’w = blax — y'n.
Der des Ellipsoids wird daraus abgeleitet, indem man zunichst mit
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- multipliziert, was
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giebt. Man erhilt fiir die Schicht von O bis y den Inhalt
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7. B. von O bis b den Inhalt des Halbellipsoids ® aber.

Fig. 971
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Multipliziert man den Schnitt mit 4 so erhiill man in Bezug
auf die Grundfliiche sein Triigheitsmoment
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Fiir die Schicht von O bis y ergiebt sich also
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Fiir das Halbellipsoid wird z. B.
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Die Grundfliche hat in Bezug auf x das Triigheitsmoment —7—, "Wwas
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aus dem der Kreisfliche, — durch Multiplikation mit —5- (erst mit
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j;» dann mit h==',]' jervorgegangen 1st.
also auch mit der ganzen Schicht von 0 bis .

entsprechenden Triigheitsmomente der Kugelschicht, welehes mit Hiilfe

,1'1:‘{ b T 14 9 9 |
1 : = 1t — 2b%* + y*) berechnet wird und
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So ist es mit jedem Schnitte,

Es folgt aus dem
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ergiebt,
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Fiir die Schicht von 0 his b z B. ergiebt sich
In Bezug auf z hat die Grundfliche das Triigheitsmoment F:-r:fﬂf_ was

ff:" & . -
-+ hervorgeht. Aus dem Momente
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der Kreisschicht von 0 bis y, d. h. aus

ity -2+ 5,

aus -I_:E durch Multiplikation mit

ergiebt sich also
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Der Sehwerpunkt der Ellipsoidschicht liegt in derselben Héhe, wie
der der Kreisschicht. Fiir letztere ist
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Die Reduktion auf den Schwerpunkt und die Berechnung von 7, i
und 7, fiir sein Koordinatensystem sei dem Leser iiberlassen, da es
sich um ganz einfache lu(.chmmge'n handelt.

Damit ist auch die Angelegenheit der Ellipsoidsegmente und der
beliebigen Horizontalschichten erledigt, denn dabei sind nur Subtrak-
tionen oder Additionen auszufiihren.

373) Das Drehun :mh\pm holoid.
Man benutze Figur und Grundformeln des Abschnittes 316, wo sich
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ergeben hatte, wihrend die Schwerpunktshihe war
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Die Trigheitsmomente der in ]If’i'lu_- y liegenden Horizontalschicht
i 4
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sind 2*zy®, - und =, was mit Hiilfe von 1) leicht auszurechnen
ist. Die Formeln mu:lsn denen des Drehungsellipsoids analog.
Der Ubergang zum dreiachs sigen Hyperboloid erfolgt (lmn-n

wie der vom IJuhlumﬂ-olhpsmtl zum dreiachsigen Ellipsoid.
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