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204 Abgehnitt IX,

ergiebt,

T, = "’i {.l]'ﬂ y — 2b? “_ i ,;1; ,! :.-; _
Fiir die Schicht von 0 his b z B. ergiebt sich
In Bezug auf z hat die Grundfliche das Triigheitsmoment F:-r:fﬂf_ was
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der Kreisschicht von 0 bis y, d. h. aus

ity -2+ 5,

aus -I_:E durch Multiplikation mit

ergiebt sich also
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Der Sehwerpunkt der Ellipsoidschicht liegt in derselben Héhe, wie
der der Kreisschicht. Fiir letztere ist
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Die Reduktion auf den Schwerpunkt und die Berechnung von 7, i
und 7, fiir sein Koordinatensystem sei dem Leser iiberlassen, da es
sich um ganz einfache lu(.chmmge'n handelt.

Damit ist auch die Angelegenheit der Ellipsoidsegmente und der
beliebigen Horizontalschichten erledigt, denn dabei sind nur Subtrak-
tionen oder Additionen auszufiihren.

373) Das Drehun :mh\pm holoid.
Man benutze Figur und Grundformeln des Abschnittes 316, wo sich
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ergeben hatte, wihrend die Schwerpunktshihe war
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Die Trigheitsmomente der in ]If’i'lu_- y liegenden Horizontalschicht
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sind 2*zy®, - und =, was mit Hiilfe von 1) leicht auszurechnen
ist. Die Formeln mu:lsn denen des Drehungsellipsoids analog.
Der Ubergang zum dreiachs sigen Hyperboloid erfolgt (lmn-n

wie der vom IJuhlumﬂ-olhpsmtl zum dreiachsigen Ellipsoid.
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374) Fiir das zweimantelige Dreh ungsh \'lwr-huLuiJ sind
die Formeln des Abschnittes 317 zu Grunde zu legen, mit t denen ebenso
leicht zu rechnen ist. Auch dort bietet der Ube rgang zur dreiachsigen
Form keine Schwierigkeiten.

Die Prismatoide sind auf Grund des Abschnittes 318 zu behandeln
und haben geringeres technisches Interesse, ohne auf Schwierigkeiten

zu fithren.

F. Einige Kérper hoherer Ordnung.
375) Ganz analog sind die Kérper hoherer Ordnung zu behandeln,

bei denen Formeln wie

2= a -+ by + ¢y + dy’
oder

22 = a -+ by + cy® + dy* +
malsgebend sind. Namentlich die mit diesen Formeln zusammen-
hiingenden Drehungskorper bieten interessante und einfache Ubungs

beispiele.
Sind die t’lltH!IHEhLi!tiL'I! Reihen unendliche, so hat man sich im

Konvergenzbereiche zu halten.
Hitte man dag dreiachsige Ellipsoid direkt berechnet, so hitten
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sich als Horizontalschichten Ellipsen mit den 1l:‘11hm-h.~uzn.r;_,,:-jr Vo —y?

und ¢, = 3V ¢2 — y* ergeben, was aul ['viigheitsmomente von den
Formen
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gefithrt haben wiirde. die siimtlich irrational sind. Die Irrationahtiiten
konnen mit Reihe nentwickelung mittels des binomischen Lehrsatzes
behandelt werden, was langwierig ist und zu den ansc ‘hanungsmilsig
abgeleiteten Resultaten guriickfithren muls.

376) Begiiglich der entsprechenden Drehungskdrper lassen
sich einige Resultate des Abschnittes IV benutzen. Hierher gehort
die Formel

Centrifugalmoment

h, =

statisches Moment
-m Abschnitte 116 und der dazu gehorige Symmetriefall, die Formel

T=J(e + 30;)
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