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300 Abschnitt IX.
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Die Ausziehung der Quadratwurzel giebt e.

Im Folgenden soll jedoch eine andere Formel angewendet werden,
die dadurch entsteht, dafs man in Formel 1) die Klammer mit
cos® @ 4 cos® B 4 cos®py = 1 multipliziert, wodurch nichts geindert
wird. Dabel erhilf man nach leichter Umformung
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382) Aufgabe. Die axialen Triigheits- und Centrifugal-
momente eines Korpers in Bezug auf ein Koordinatensystem
seien bekannt. Wie grols ist sein Trigheitsmoment in Bezug
auf eine Achse 04, die mit den Koordinatenachsen die
Winkel &, g und p bildet?

Auflésung. Nach Gleichung 3) des vorigen Abschnittes handelt
es sich um
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oder, da 2 my* —+ ?. me*=T,, 4 T,.,= T, 1st und entsprechend die
anderen Klammern sich umformen,

1) = T,cos?e 4+ T,cos*f + T, cos®y
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Das gesuchte Triigheitsmoment kann also mit Hiilfe der Axial

momente und der Centrifugalmomente leicht bestimmt werden.
fon ]

383) Bedeutung der Centrifugalmomente. Ein Korper
drehe sich um die Z-Achse, und P sei die momentane Lage eines
Kérperteilchens, dessen Entfernung von der Drehungsachse gleich ¢
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sein mijge. Ist & die Winkelgeschwindigkeit, so entsteht die Centri

fugalkraft p = med*, die in den Richtungen der Koordinaten-
achsen die Komponenten

Py = med* cos £ und Fig. 279

p, =med* cosy hat, wo- ¥

fiir man sehreiben kann

Pe=mad>, p,=myd". B

Die statischen Momente
dieser Komponenten in
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Bezug auf die Grund

ebene sind
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[st & = 1, so hat man
T ] . "]
M, = \:Im.:a:,e: und M,. = : Mz,
wobei z und 2, ebenso y und z ihre Rolle vertauschen kdnnen. Also:
3‘111?;{!;2 — M., ist zu deunten als das Moment der X-Kom-
ponente der Centrifugalkraft fiir einen sich um die z-Achse
drehenden Korper in Bezug auf die Ebene XY, oder es he
deutet das Moment der ZKomponente der Centrifugalkraft fiir einen
sich um die X-Achse drehenden Korper in Bezug auf die Ebene Y 7.
In beiden Fillen ist jedoch die Winkelgeschwindigkeit # =1 zn
- . ] .
setzen. Entsprechend sind > may g und Z mex zu deuten.
" . _I l . i
Beispiele fiir Berechnung der Centrifugalmomente sollen unten

cegeben werden.

384) Das Trigheitsellipsoid.

Man fithre in Gleichung 1) des Abschnittes 382 die Radien der
Trigheitsmomente im fritheren Sinne ein, und zwar mittels der

Gleichungen
o =T, g2J=1., o;J =1y, o.d =T,
dividiert man dann beiderseits durch J, so erhilt man
o — o cose - o cos B+ ¢ cos

2 M,, cos cosf3 2 M, cosffecosy — 2 M. .. cos y cos «.
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Man berechne hieraus ¢ und trage den reciproken Wert — von 0

s

aus auf der Achse OA4 ab. Bezeichnet man die Koordinaten des
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