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10 Abschnitt I.
Bezug auf die Y-Achse mit M,
mit Hiilfe von

welches

Bezeichnet man das Moment

das in Bezug auf die X-Achse genommene
Horizontalstreifen berechnet wird, mit M., so hat man die Gleichungen
] JTE'.IH : b= J'r"d'

lig = _Ifl.} H.\c T l-j‘ll 3

— .
e, 80 geht : i

das sta-

die zur Bestimmung des Schwerpunkts geniigen.
d. h.

Bemerkung, Verschiebt man die ¥-Achse um
iiher in E;"{_.;—:—|—wj= E fx - :,{ﬁ -\,‘;—,—.ﬂ"
tische Moment der Fliche wichst um el I},n on kann man hisweilen

Anwendung machen
2) Ist der Schwerpunkt einzelner Flichentheile durch Symmetrie
verhiltnisse ohne weiteres bestimmt, so treten Vereinfachungen ein
Beispiel. den T-Triger kann die Bestimmung folgender-
In Bezug auf die Grundlinie &,

malsen geschehen.
Fig. 2 die Summe der statischen ‘llﬂlfl-t—“llt’i‘
I, und F, gleich dem

Fiir
ist 1

also ist

Fig. 2
der Einzelrechtecke I
v | ot Momente der (Gesamtfliche }'
o o 7 v 1 T
; h ' = e, I, + e, I,
WO
-F -a = ‘|" .Irf..
- {‘_I — “ 3 :.J. )’,ﬂ -—I—- B) — _ﬂ St

ist. Man erhilt

.lrﬁ (Eﬂl}e‘] —I— I}Eﬁ.gjl e {;[ h,fﬂ-[ | -fiI _|_ hz }‘}

so dals

} by by + byhy (20 + By)
W T e e

Dals der Schwerpunkt in der Symmetrieachse liegt, ist selbst-

ist.

verstindlich.
Fiir das in Fig. 3 dargestellte Winkeleisen ist ehenso

by i + byhy (2R, - Iy) _

4 3 W B )

Fiir 2, erhilt man auf entsprechendem Wege
2 2
e ”_I.)lhl -+ b3h,
4 2 (b by + byhy)




Schwerpunktshestimmungen fiir ebene Flichen. 11

Findet wie in Fig. 4 Symmetrie gegen die Gerade AB statt, so
! ety el i e
braucht man nur », zu berechnen. Dabei ist BS — z, /2. Ein-

-q-{;r >

facher ergiebt sich jetzt 4, auf folgendem Wege: Es handelt sich um

die Differenz zweier Quadrate, so dafs man direkt schreiben kann
B ?J:

-2 (B8

oder auch, indem man oben und unten durch b — %, dividiert,

g

wobei b — b, = b, gesetzt ist.
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In entsprechender Weise ergiebt sich fiir Fig. 5 unter Benutzung
der Grundlinie als Achse der Momente die Schwerpunktshéhe

byhy + byhy (2 + hy) + bgh, (2h, + 20y -+ hy)
‘1.‘ —_— “ 2 L e

2 bk, I byhy 1 b, )




Abschnitt L

Piir das C-Bisen (lies U-Bisen) wird (Fig
2h b2 h, by
i h il 3;’5'[’1 Ay "r’t'i’g
=%, &= 3pb+ b, 2@hkbdb+hbD,
4) Trapez Fiir

las Parallelogramm ist das statische
in Bezug

Moment
i : o - e
wif die Grundfliche gleich

-, fiir das Dreieck, dessen
i Schwerpunkt in der Héohe > h liegt, ist das
- Moment
= et
| o A B |
o I'. : 7 '..\ {':}-_..'.“—’, -:| 2 5 lllf_ . l:i _h e %- U{':ﬂ — frjj |
| 1%. ! | = 3
\ | ’
Lo &/  das Gesamtmoment also
| Vet s oty |
\ % {
i : 1 8b k21 a2hE(D = h
1 \ i E = ] Ly AN 9]
"“I- e .'I B [§ {jl + ¢
| X A, ; :'
) Die Schwerpunktshthe wird daher
] I
| (| e f
: V7 g .; 4+ 2b,) :
Y L e d ' h(b, + 2b)
| 'l.: == - —_ — ==
bt q e 3 |"JL —}- ’J-'-a

80, - b,)
] o BE) PR 1)
5 h

Der Schwerpunkt liegt stets auf der einen Mittellinie des Trapezes,
mag es symmetrisch oder unsymmetrisch sein.

| Fiir den nebenstehenden Querschnith wird
Mg, B
I I f hy'
e -—35:- — ..I |'hl + 25, -+ (}il - -;) b.h,
£ .,l.._.._. S r—l J|rl,l S tJ_'\. S N r-_.__" -
oy A Fse b b, :
X- L.__'_.‘;‘_..'!.L.‘ fi:_!._‘i ,..__._J ..fl l.. .)" }';1 _|.- 'f‘:\. 'FFE
berd
|' I 5 # %
| 1| 7 e B (b, + 205) 4+ (20 + hy) 8 byh
‘:If : ,f. = 3Ly + bo)y + 20y hy |
.
' ll : 5) In einzelnen Fillen benutzt man die
b Li__ Guldinsche Regel fiir Drehungskorper, die
b sich folgendermafsen entwickeln lilst
Dreht man das Rechteck A BCD in Fig. 9
um eine zu AD parallele Achse KL, so entsteht ein Hohleylinde:
vom Inhalte

J=mx (9'2 — J?) h=m= (-}' + ?'1) (a — J'l) h =2 g et

: bh =2moF,
wo F die Rechtecksfliche und ¢ ihr Schw erpunktsabstand von de
Achse ist.
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