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Sehwerpunktsbestimmungen fiir ebene Fliichen. 15

einzugetzen ist. Die Schluflsformel also wird
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9) Bisweilen kann man eine Methode verwenden, bei der die
Kenntnis der Guldinschen Regel fiir Drehungsflichen ndthig ist.

Man kann diese folgendermalsen entwickeln.

Wird die Gerade AB von der Liinge s um
eine Achse K I derselben Ebene gedreht, so ent-
steht der Kegelmantel

Fig. 14.
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wo wiederum ¢ der Schwerpunktsabstand von
der Achse ist.

Rotiert eine Folge von geraden Linien der
selben Ebene um eine Achse dieser Bbene, sind

ferner s,,s,,5,, ... die Lingen der [mmdeu
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der Achse, so wird die Mantelfliiche des Drehungs- K

kirpers
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Nach dem Gesetz der statischen Momente
18t aber die Klammer identisch mit 08, WO
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die Liinge des gesamten Linienzugs, o sein
%c’nwmputlkimlhtmul von der Achse isL, dem

nach ist die Mantelfliche ey
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Handelt es sich um eine krumme Linie der
=

Ebene, so gilt der Satz ebenfalls, denn man
darf diese als eine Reihe kleiner gerader Linien betrachten.
Kennt man die J_}tt‘J'lll1'lU‘-H.lL'}.IE‘ F und die Bogenliinge b, so er-
giebt sich fiir den “whuvrimnid der AL}_]‘;enrli}‘\tcleI
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!73) Fiir den Halbkreishogen ist
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i Fiir den Kreisbogen b vom Radius », dessen Sehne
i sich als s berechnet, giebt die Drehung um KI eine
s Kugelzone von der Fliche 2rmzs. Demmach ist die
YA Schwerpunktsentfernung von M aus gerechnet (Fig. 17)
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i P 10) Dieses Resultat kann fiir Flichen be-
| g nutzt werden, z B. fiir den Kreissektor mit
My—=—¢ Radius » und Bogen b.
% Denkt man sich diesen in zahlreiche ,Drei-
N ‘e ¥ . 2
~ ecke“ zerlegt, deren Basis man damm als
' 3 geradlinig annehmen darf, so liegen die Einzel-
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K| schwerpunkte in der Entfernung — r von M. Bei

gleichen Teilsektoren liegen sie gleichmiifsig ver-
teilt, also mufs der Schwerpunkt der Gesamtfliche mit dem des
entsprechenden Bogens iibereinstimmen. Man erhilt
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Uber s ist dieselbe Bemerkung zu
machen, wie vorher.

N Man kann das Resultat auch mit Hiilfe
des Kreissegments und des Dreiecks finden.

Fiir ¢ = 180° ergiebt sich das unter 6) fiir den Halbkreis abgeleitete

Resultat.
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