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127) Der Radius des Centrifugalmomentes.
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Die Ecke €' ist symmetrisch gegen beide Achsen und wird am bequemsten
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Die positive Grifse ¢ bezeichnet man als den Radius
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des Centrifugalmoments. Man pflegt zum. Zwecke graphiseher Dar-
stellungen ¢ als OD auf OO abzutragen, was ganz naturgemils der
Symmetrie gegen die beiden Achsen entspricht.
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Auf der Winkelhalbierenden OF ist OK = ¢ abzutragen.
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