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wo F' die Fliche des Rechtecks, d seine Diagonale ist.
(Bei Millimetermals fallen fiir die gebriiuchlichen Querschnitte
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Ist allgemeiner die Linge 1 gegeben, und hat man ¢, = s ge-

zeichnet, so findet man q, = — mit Hiilfe der Proportion g, : 1 =1:4q,.
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136) Aufgabe. Wie grols ist das Trigheitsmoment des

Rechtecks in Bezug auf seine Diagonale d?

Auflésung. Aus Fig. 114
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was auch mit Hiilfe des Dreiecks gefunden werden konnte. [Jedes
= 5 ; di? i 4 % di? = i
Diagonaldreieck giebt — , die Gesamthgur also —- Nun st aber
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Kommt es auf

dl.="0h, a
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grifsere (Genauigkeit nicht an, so kann man das Resultat an Fig. 113
ablesen,

137) Aufgabe. Wie grols ist das Trigheitsmoment des
Halbkreises fiir heliebige Schwerpunktsachsen?
In Bezug auf DFE ist nach 68)

Fig. 115
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hat also ihre Brennpunkte auf DE: BO ist also die giinstigere

Biegungsachse fiir die Festigkeit.

138) Beispiel des symmetrischen Winkeleisens
Ks war in Nr. 59

Fig. 116.
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Dies sind die Grenzmomente

: denn die Winkelhalbierenden geben
(Gleichheitsachsen. Fiir diese ist
R demmnach Lt
Te'= R

wodurch sich das Resultat 58) bei Fig. 64 bestitigen mufs.
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139) Ausgang von den Gleichheitsachsen.

Fiir die Gleichheitsachsen ist T, = T,, wofiir der Gleichheit
halber T, geschrieben werden soll. Fiir die Achse, die um « gegen
die @w-Achse gedreht ist, gilt jetzt nach Nr. 109 die Gleichung

T:=T,cos’ « - T, sin* « — sin 2¢ M,,
= T, (cos® ¢ -+ sin® ¢) — sin 2 M,

folglich
T:=1T,—sm2c¢M,,.

(1]

Nimmt man M., als positiv an, so erhilt man fir ¢ = 45° und

¢ — — 45 das Minimal- und Maximalmoment in der Form
=g — M =T ...

Hieraus folgt durch Subtraktion

Fol
Gleichheitsachsen ist gleich der halben Differenz der beiden
Grenzmomente.

Namentlich bei einfach symmetrischen Querschnitten giebt dies
mancherlei Rechnungserleichterungen. Fiir das vorige Beispiel z. B.

lich: Das Centrifugalmoment in Bezug auf die

o
ton ]

ergiebt sich fiir die Gleichheitsachsen (abgesehen vom Vorzeichen)

Mg, = by e

140) Drehung der Achse des =g 17
Centrifugalmomentes.
[n beistehender Ficur ist
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Kennt man also das Centrifugalmoment und die beiden
Trigheitsmomente in Bezug auf zwei zu einander senkrechte




	Seite 87
	Seite 88
	Seite 89

