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Centrifugalmomente und Trigheitsmomente fiir belichige Achsen 29

139) Ausgang von den Gleichheitsachsen.

Fiir die Gleichheitsachsen ist T, = T,, wofiir der Gleichheit
halber T, geschrieben werden soll. Fiir die Achse, die um « gegen
die @w-Achse gedreht ist, gilt jetzt nach Nr. 109 die Gleichung

T:=T,cos’ « - T, sin* « — sin 2¢ M,,
= T, (cos® ¢ -+ sin® ¢) — sin 2 M,

folglich
T:=1T,—sm2c¢M,,.

(1]

Nimmt man M., als positiv an, so erhilt man fir ¢ = 45° und

¢ — — 45 das Minimal- und Maximalmoment in der Form
=g — M =T ...

Hieraus folgt durch Subtraktion

Fol
Gleichheitsachsen ist gleich der halben Differenz der beiden
Grenzmomente.

Namentlich bei einfach symmetrischen Querschnitten giebt dies
mancherlei Rechnungserleichterungen. Fiir das vorige Beispiel z. B.

lich: Das Centrifugalmoment in Bezug auf die

o
ton ]

ergiebt sich fiir die Gleichheitsachsen (abgesehen vom Vorzeichen)

Mg, = by e

140) Drehung der Achse des =g 17
Centrifugalmomentes.
[n beistehender Ficur ist

E=0FE+ CD=gxcosa+ ysine,

=20 FE=ycose —axsne, e
also
;‘5_1‘- = XY cos® ¢ — Ty sin” o

4 " sine cose — a®sin e cos &, A
folglich
>7J|"§ ) = (cos® ¢ — sin® (cj S“f',rl.r; L sin ¢ cos o [ S_jfllq'"’ : ‘_’51]::'2" .
e U B il P = |
oder
L) M. = cos2a M,, :I;_ sin2e (T, )

s

Kennt man also das Centrifugalmoment und die beiden
Trigheitsmomente in Bezug auf zwei zu einander senkrechte
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