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Finige Hiilfsmittel der Elementar-Mathematik. 1567

Der durch Drehung um die Y-Achse entstehende Kérper kann mit

Hiilfe der Querschnittsformel
Pr=nllg(l1+ 2 == = S E + .. ¢

behandelt werden. Rinfacher geschieht die Berechnung jedes seier
beiden Teile, indem man von dem durch Drehung des Rechtecks
ABCD entstehenden Cylinder den vorher berechneten Korper ab-
sicht. Ebenso verfihrt man mit dem statischen und dem Triigheits-
Momente.

Damit kann die Untersuchung von y =¢* und z = "‘lgy ab-
geschlossen und als Beispiel fiir die Behandlung anderer transeendenter
Kurven hingestellt werden.

D. Die Schichtenformel fiir Kreishogen.

196) Die Tragweite der Schichtenformel Iilst sich dadurch er-
weitern. dals man sie auch auf concentrische Kreishogen anwendet.
Ein Beispiel wird dies kliren.

Kreisbogen und Kreisfliche. Irig. 150,
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als Polarmoment erster Ordnung, N S A
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als Polarmoment zweiter Ordnung betrachten.
Demmnach wird die Fliche des Kreises von 0 bis r

das Polarmoment zweiter Ordnung der Kreisfliche
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Letzteres ist das polare Trigheitsmoment.
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168 Abzehmitt V.

Das Polarmoment erster Ordnung findet Anwendung z B. bei
er Untersuchung der mittleren Drehungsgeschwindigkeit fiir
den Fall, «

{

als die Fliche sich um eine Achse dreht, die senkrecht zu
threr Ebene steht. Ist & die auf den Radius » reduzierte Geschw indig
keit, so ist fiir jedes in der Entfernung r liegendes Flichenteilchen
die sogenannte Bewegungsquantitit

My = mrd,

fiir den entsprechenden Kreishogen also (207) 78 — 29228, und fiir
die Gesamtfliiche
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[st nun w,, die mittlere Geschwindigkeit der Fliche, so ist zu setzen

Ol = Mo — 279"

folglich ist die mittlere Geschwindigkeit
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Der Radius der mittleren Geschwindigkeit ist also

Hig. 151 2
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s v 7 | Seine Bedeutung ist die, dals die in ihm
| 3 T g vereinigh gedachte Masse dieselbe Be-
i T See O wegungsquantitit giebt. Man kann sich
\ e e -5 das Polarmoment veranschaulichen als den
e o, P Aulsenkorper, der dadurch entsteht, dafs

man aus dem iiber der Fliiche stehenden
Uylinder (bezw. Siule) einen Kegel von 45° Seitenneigung aus-
schneidet,

197) Fiir den Kreissektor erhilt man in entsprechender Weise,
wenn & der zum Radius 1 gehirige Bogen des Sektors ist, als Quer-
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schnitt ¢, = er, als Fliche F — 5 » als Polarmoment erster Ordnung
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M — = als Polarmoment zweiter Ordnung 7, — =

Fiir den Sektor des concentrischen Kreisrings ergiebt sich als
Fliche
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