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Folgernng: g

Um vom natiivlichen Logarithmus auf den Logarithmus emnes anderen Systems
iberzngehen, hat man nach 5)
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Fiir das Briggische Svystem ist log « M — 04342945, « Diese Zahl heisst der

Maodulus des brigpis n Logarithmensystems,

§ 30,

Differentiation logarithmiseher Grissen.
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Fiir ¢in beliebiges System lautet diese Gleichung, wenn M den Modulus
dheses H.\'H".l'i_u‘{ hezeichnet, da nach f‘ii.l.\ log X M loenat x:
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Die Aenderung des Logarithmus ist also, so lange es sich um sehr kleine
_\.-nf]--rl[l'._i_l"}}l;_ (”ilfe'l'l'||li.'||-‘}, handelt, der Aenderune der Grandzahl |I:'t-[lll:'1illllitl.
Hierauf bernht die Einrichtung der Interpolationstifelchen in den Logarithmentafeln.
§ 3l
Differentiation goniometrischer Funktionen.

1) Analytisehes Winkelmass: Wir haben in der Element

Armathematlk einen

Winkel in Graden. Min. und Sek. ausdriicken eelernt, und miissen uns nun zu-

nichst mit einem anderen Winkelmasse bekannt machen. Wir kinnen den zum

Winkel gehorigcen Bogen, wie als Brachtheil der Peripherie, so auch, da diess zum

Radins in einem constanten Verhiltnisse steht, als Bruchtheil des Radius ansehen,

d. h, wir geben als Winkelmass dis Liin
1

als Masseinheit. Unter x = '\.-s--.|--i.»-u wir also einen Winkel, dessen Bogen
10U

rp des Bogens an, gemessen mit dem Radius
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gleich 100 des Radins ist.  Ist der Radius l m, g0 18t x —=0.01 m: x ist also die
Bogenlinge des Winkels fiir den mit dem Radios 1 beschriebenen Kreis. Kennen
wir die Bogenlinge des Winkels x fiir einen mit dem Radius R geschrichenen

Kreis —s, so erhalten wir die zum Winkel x gehirige Bogenlinge fiir den

Man kann also einen Winkel auneh ansdreiicken durch das Ver-
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Winkelmass in Gradmass iitherzugehen, haben wir mit ¢® zu multipliciren. Um einen

in analytischem Masse ausgedriickten Winkel in Sekunden zu erhalten, haben wir

. ., 360 326032 60 = i : _ )
n mit o — 206264.806. Umeekehrt erhalten wir

zu multipheire
D

das analyfische Winkelmass eines in Sekunden ansgedriickten Winkels durch Division
mit o”'— 200264,800,
2} Wir kénnen nunmehr, nach dieser kleinen Abschweifung. zme Differentiation
der Winkelfunktionen tibergehen:
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[st nun ein Winkel sehr klein, so kann man sehr nahe den sinns gleich dem
g

Verhialtniss des Bogens zum Radius setzen, wie man leicht begreift. Gehen also
x und A\ y iiber in dx und dy, so kinnen wir, wenn wir dx und dy in ana-
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{) Fiir tangx findet man doreh Differentiation der Gleichung tang x =——
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5) und analog fiir cot x
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§ 32.

Differentiation cyclometrischer Funktionen.
Erliiuternng: Man versteht unter are sin x den in Theilen des Radius aus-
gedriickten Bogen, dessen Sinus = x 1st.
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§ 38.

Goniometrische Reihen.

1) Aufgabe: Sin x eine Reihe naeh aufsteigenden Potenzen von x #n
entwickeln.
Es ist f(x) —sinx, f(0) =10
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