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Centriren der Winkel.

1) Wenn Kirchthurmspitzen und dergl. als trigonometrische Punkte benutzt
worden. so kann man das Instrument nicht centrisch iber denselben aunfstellen.
Man stollt dasselbe dann in einiger Entfernung neben das Centrum der Station,
z, B. in 8, Fig. 32, und beobachtet statt der Richtungen «_, a, .. efe. die

Sa

Richtungen a . «. .. ete. Um aus letzteren die Richtungen e, zu erhalten, hat
= 5 B ' 3
man den Richtungen «, , a. ...etc. beziiglich die Winkel é,, 4, ... etc. zuzulegen.
Es ist also, wie eine durch C zu S P, gezogene Parallele sofort erkennen lisst:

0y — r!SL-‘— r‘ll l

o, =a,+ 3, | (98a)

Zur Berechnung der Winkel 4, 4, . . . hat man, wenn e die Excentricitit,
d. h. die Entfernung €8S, &, &, . . . die Winkel, welche die Verbindende € S mit den
g 13

Dreiecksseiten S P,, SP, ... einschliesst, und s,, s, s, ete, die Léngen P,C, ByC. .. ete,
bezeichnen:
- sin i
sin §, — e —* l
'.il

sin d, = @

sin &, I (95
=
eue.

Die Liingen s orhilt man genau genug durch eine vorlinfige Dreiecks-
herechnung, z. B. der Dreiecke P, P, C ete., in welchen jedesmal nur der Winkel
bei (¢ noch unbekannt ist, wenn, wie wir voraussetzen, die H-._:r.rluu'li'iu:lgn'u auf
sammtlichen Dreieckspunkten, also auch auf Py, P, . . . bereits stattgefunden haben.
Der Winkel bei C ergiebt sich dann als Supplement der beiden anderen Winkel.
Die Grossen e und & miissen durch Messung bestimmt werden,

Da die Winkel 8 in der Regel sehr klein sind, so kann man statt des sin d

den in Theilen des Radius ausgedriickten Bogen o selbst setzen und hat dann

SN £ : ; ; :
nach (98a) 6 =—e——, oder um 4 in Sekunden zu erhalten, nach Fhl. I, § 82, 1
; s 3 ¥
i 99)
Wach (47) i\:, wenn man alle Glieder, welche x in hoherer -als der o Pote enthalten,
nx=—\Xx
& . 1 ¥ +_ 1 = ’1: \ 1
Der bei Anwendung der sformel (M) begangene Fehler ist 50 =g Soll  derselbe den
i
A 05 f _ :
Werth 0,57, d. h. in analy hem Masse —— = (0, 000025 nicht il e Ergit sich als Grenz-
werth fur & :
ot ¢
(, BO00025
y
& — 170, 000015 !
: ks : i
*y Fs sine trigon. Formul, 4 I » Vermessungsanweisung zur Anwendung

kommenden Formeln.
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Steht die Strecke e senkrecht zur Strecke §, 50 ist

w|om

annahernd das analytische Mass fiir den

Winkel 4 1ss e:s den Werth — nic

H
ungiin-sl.lgsten |';:'!i<,'l_ (wenn nimlich e senkrecht zu 3

Man wird daher die Forme! (9% nur anwenden, wenn das Ver

tibersteigt, kann dann aber versichert sein, dass

steht), der hegangene Fel nicht den Werth 0,5 rateigt.
2) Die obenentwickelten Formeln finden auch Anwendung, wenn nicht das
[nstrument auf der Beobachtungsstation, sondern das Signal eines Zielpunktes

exeentrisch steht. Hier handelt es sich indessen meistens wm sehr geringe Hx-

tit, welche durch schiefen Stand des Signals verursacht wird. Man hat

CENtric

dann die Sien

lspitze genaun auf die Erdoberfliche zu projiciren und kann hierauf

am einfachsten wie folgt verfahren: Man triigt die im Centram der betreffenden

Station nach den umliegenden Punkten beobachteten Richtungen mittelst eines

Transporteurs auf, Fig. triigt die in ihrer Lage zum Centrum € genau eing

messene projicirte Signalspitze S unter Anwendung cines grossen Massstabs (otwa 1 : 5)

in die Figur ein, filli von S auf die einzelnen Richtu hlen Lothe, h,, h, ete.

und erhiilf die Winkel J“1-. s o 0 ;LI.-.'Lil\'{ir-:'hl-J'|l Masse oder wenn

hy h,

= ——, —— also in Sekunden., wenn man
100 s, 100 s,

h in cm, s in m ausgedriickt ist

o'’ g k k > g |.\ 2
o k setzt, =h, —, h, —. . ., worin die Grossen — aus Tabelle ITT des An-
100 % * 8§ ]

L':“i:_"H entnommen werden kionnen.

:%} Die Excentricitiit e in den Formeln I:El?-'i) nnd {HEI) wird man in den
seltensten Fillen direkt messen konnen. Man misst dann eine Basis. deren An-
fangspunkt in S liegt, und deren Endpunkt A heissen mige, und beobachtet die
Winkel ASC und SAC, wodurech SC=¢ bekannt wird. Liegt 8 auf der

Grallerie eines Thurmes, dessen Spitze Stationscentrum ist, so kann man weder elne

Basis 8 A noch den Winkel A S € messen. In diesem und iihnlichen Fallen withlt
man eine Basis A B—g, Fig. 34, becbachtet von S nach A und B und von A
und B nach C und S, dann ist zuniichst:

e=/ P, SB—y

und es kommt nun darvanf an, / w und die Excentricitit e zn berechnen. s ist:
: . a-+h
tang '/, (g ) = tang /5 (@ 4 yp) — ]
b AN e "0

b O —
B
310

oder unter Einfiithrung kiirzerer Zeichen:

H | ii']'lls

b=gm,

. : L

daher tane ! (g — ) = tang .(ﬁ, = y) T
G : : m.. — 1
m,
=
m_
- tang ', (@ ) ————
. m
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e
oder fiir — = tang p:
“15
tang '/, (g — ) = tang '/, (g
- tang '/, (p + ) —
! / ¥ L
tang — tang u
4 s
r 4 7 Aokt
oder tang ) (¢ — ) 1:1'“5_;: : 2 (o + f}-'j cot l.l. .lr: ;l')o_j"'l
| T ¥ w ' | Ful 1
Da auch ¢ -+ y - # bekannt, so kinnen nunmehr ¢ und p getunde
7 i 5] () i i £

werden.
Zur Berechnung von C8 =—e hat man dann:

a sin b sin g
¢ — una -
S g S111 !
m, m
oder 6= — zsin f, und e —— o gin f. (101)™)
sin g ° sim i
8.3T.

Netz-Aunsgleichung.
haben im § 10 andeutungsweise die Ausgleichung der Winkel eines

Wir 9
Dreiccksnetzes nach der Methode der kl. Quadrate behandelt. Fir die Zwecke der

indessen mit einer weniger strengen Methode

niederen Geodiisie werden wir uns

begniigen kiénnen, welehe her noch hesprochen werden soll. Die Winkel des

Notzes Fig. 29 haben, wie wir gesehen haben, folgenden Bedingungen zu geniigen:
;

1) in jedem der Dreiecke I—V

muss die Summe der drei Winkel a 4 p 4+ »

180" betragen.
2) die Summe der Winkel § muss 3607 betragen.
3) es muss der Gleichung geniigt werden

log sin a, - log sina, 4 ...+ log sin e — log sin y, log sin ¥, — .. log sin y. —0.
Bezeichnen nun:
13 DS i vl
b) (1), (2), (8),

ecken I, II, IIL. .
¢) f. den Fehler der
d) (s) die danach jedem Winkel f§ beizulegende

f,, die Widerspriiche gegen die Bedingungen zu 1)

(n) die danach jedem einzelnen Winkel in den Drei-
. n heizulegenden Verbesserungen,
Winkelsumme [f] gegen den Sollwerth 3607,

Verbessernang, S0 muss zu-

nichst sein:
|

3(1)+ (&) —f, =0

3(2) -+ (s) — 1 0

8(n)+ () — £, =0.

L1 n(s8) 4+ (1) <4 (2)

ie Formeln (1000 und (101) kommen im trizgon. Formul, 3 der

rorur Anwendung
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