UNIVERSITATS-
BIBLIOTHEK
PADERBORN

®

Anfangsgrunde der niederen Geodasie

Loewe, Hans

Liebenwerda, 1892

§ 52. Polarplanimeter

urn:nbn:de:hbz:466:1-79893

Visual \\Llibrary


https://nbn-resolving.org/urn:nbn:de:hbz:466:1-79893

e —

M e o s el

angedeuteten Weise in Dreiecl

mal I b
i) | dcher 1l 111 i
1 Differenz di
1C L as 2n |l 1
16 elit durel | | nirolem
g2 4
S yi.

Fliichenberechnune.

VECERT TS CLeld ' I!"ii'l;l!"_| o} | | [ ! 1k T
sich o 1 Sehw r'ielt o1 Forn

8) 2F=x, (y —1 <, (¥, —¥.) T 5 )

h. man n i1 de Ord o1 lem Unterschiede der A her
eeh B reled Punktes 0ol 10l 0188 fon ey de der
Chrdinate i Punl 1 ddirt rodukts

1= 3 { 1 1) | B

Baliashy Jan sratirn el te;

bretten a und b dureh Mess ine auf dem Felde zu ermittel

1 nach der Karte ist in solehen Fillen

v Flachendifferens eroehen

'

A nschavung

.|-'!"fl‘_'i'

clesgell

Ia IrHrms, o

01l P den Pol,
A\ [Tmfahy g,
i Cq Fy ain
i1 istanden sei o
Lage C, F,’ i
der Linge h, abwickeln wird, sodann b)) durch Drehung des Arms aus der




=

Ry " - . .

(105, {
: Abn une der R
A | ] {14:3)
nnd die vorm rme hes ichend i
J E b, ; 1H5a)
Hahratift 31 e liomimg \ h
A1l statt die Abwickelt ler huolle st
B. naech B |

(1694)

(194a)

Wird die’ UUmia

sammte A bwick

{157
chie Ling Falir-
ntsp1 Eife

e Fahrarm

1 ]




et A

ewerten  Quadranten Lepen kann, sol ist sina stets

vt i le T mia well ul weh d | D B . et Fio, 82
T 1l 161 i) ¢ Line VAl hre Die heim elher-
OB VO i1l n die and L:: 1e. 1 B WoT iy f
: , 8.1
{ md 1thre Summe. d. h. de d der 17 111 ich -
) 7
Vil K Y L I BLR] vl
: i ) :'l (198)

(201)

des Instroments

parallelen Verschiebung des Fahrarmes m

il |§r;:._5.-|.',4; h, wie es sein sollte. sond die Bogenlinee h ahgewickelt wird,
Das Verhaltniss h:h’ ist nun nicht constant, sondern sechwankt mit dem Winkel POF,
fen Pol- und Fahrarm eins n, und den wir mit ¢ bezeichnen wolle Es ist

if

wenn wir nns den Bogen € ( s sehr klein denken, so dass B R (1 2 I

nommen werden kann,

Enthitlt nun der Winl

kel @, info
seermassen  einen kleinen Fehler d
B il | IMTLASS T BTN KIeIen CALIer (i, =10

bwickelung h entstehenden Feller durch D

d h s s d e, b)

Da nach der Einrichtune des Tnstrm

¢ nm* im




sy o p—

T
* s

‘ (
et I i ]

09 neentiv. Es ist also 1) bei spitzwinkliger Armst

t der Winkel ¢ dem Rechten, (S0

« Tmfahrane in der Richtong B F

Ans diesen heiden Siitzer assen sieh nun fo

Fall 1). Die zu umfahrend Figur liegt ganz 1 ierhalb  des mit lar

H~ K chtwinklice Fahy
I o withrend der ganzen TUm

ch Satz 1 vermindert. und
Wi wrt,  al Satz 11
nehr Bei ricklinficer. als bel rechtlianfiger Rol endrehunge

lor Rolle eiebt also den gesuchten Flicheminhalt zu gross.

Y a1llats vl a1
necamaven Rollenabwackelungen weérden

:':: \-"_|':|'I'|i-- Al

Qumme der positiven und negativen Abwickel

11Tl :.".-:'_'-.-'||| - l

* st fwinklio. Man findet du

der Figur sich zu klein




i R e AN

Die lJ3'-. Gng des [nstruments auf dis Ric tierkeit voll 1xe erfolet d
Umfah Fiom B VS Pols i Man wird { Vg
i.: ] i s0h il ]‘ |I 100 B 1

Ber d n [1 Imencen | s1ch 1 { | Ax | : )
cdurch (1 ploo (< il ch Versel 1 il 1 -5 [ 15t

o D3

=

Eini \ 11 o (r
wir im K 1 la i L b ler
Fortfall de L 1 el ) §¥r]

i |

grassere T :

W wollen die Clo 1t d | 1 hen Zii L !
WO I Fi 84 ver i 0

[ dnis # 111 1 n = aal der & I 1l Lo Raolla R ¢
fraooen. d | 1) und m ':|| 1] |I|,-.I| 11 | 1
Axe mit di 115 1 |\. i alotte K 1 Umdreh T R L
wird. Letztere bewirk Rotation des nm seine Axe drelibar

lli\' .\ill.'. ||

Abwickel

ers [}

en l";l:l'.‘l"-lll F in der

e *- ! ie Rolle
frstat
‘\
| |
[Die D i los (s L { L. the Abwicl ! vl a
1 ] nd der Ka tolge D g
1 proportional dem Radig h
1l 1) une der Ka K. n {
I [‘ III 1 yon A g \'u I
n Ahsch dx auf der Lini X
f von den Dim (l
\ 1= A . |
| X S11 |
v
4




	Seite 116
	Seite 117
	Seite 118
	Seite 119
	Seite 120

