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Das zweite Gewicht ist = -, weil in @, die Fehler von § und von 7, d. h. der

mittleren Winkelfehlers, zusammenwirken, was nach den Pro-

25 das Gewicht = - liefert, oder ausfithrlicher :

rerr Fehler von ay ist my = +m
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Der Mittelwert ans (1) und (2) ist also mit Riicksicht auf diese (Gewichte:
1
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1 5¢ &0 4+ - >< [180° — (8 + 7)]
1
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Wenn man hierin den Dreiecks- Widerspruch w einfiihrt:
a+f+-57y—180°=w (4)
alzo 180° — f‘f Y= —w

ing in (3):
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d. h. der Widerspruch  wird auf die drei Winkel gleich verteilt.
Wenn wir auch noch die mittleren Fehler berechmen wollen, so missen wir

fosthalten, dass bei der gewithlten Behandlungsweise wir in (1) und (2) es mit zwei
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Die Verbesserung v, der ersten Beobachtung x; nach (1) ist:
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Zur Abkirzung setzen wir die Summe

1 1 1 1 N
i + -_[ -l und damit
Yo P8 Py P

ST T M

Po AP Py

Nach diesen Vorbereitungen in Bezug auf die Gewichte haben wir nun dhnlich wie bei (3):
pre+p[180°— (B +7)] _pratple—w)

PR P1 = Po ' Py -

Py
PP
Setzt man hier (16) und (17) ein,

T

Do
T =0— w
so wird:
1
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Da fiir die beiden anderen Winkel ihnliche Gleichungen gelten, hat man den
Satz, dass der Widerspruch w auf die drei Winkel « # y nmgekehrt proportional den
Gewichten oder proportional den Quadraten der mittleren Fehler verteilt wird

Man kann nun auch Ahnliche Formeln wie (B) und (9), welche bei gleicher
Gewichten gelten, fiir ungleiche Gewichte entw

teln. Indem wir diese Entwicklune
als l'.']n]]]_g'.«:’tﬂri.ipfﬂl anheimi geben, schreiben wir davon nur die Ergebnisse
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ein Dreieck mit drei ungleichgewichtigen Winkeln
mige hier eine Stelle finden, welches wir in den ,Astr. Nachr.,

. Band 1870% 8. 293
aus Badischen und Hessischen Winkeln verschiedenster Herkunft zusammengebracht
haben, mit der Bemerkung, dass sole p

rewichtsunterscheidungen
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ein formelles Re

misslich sind, wihrend fir
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Oggersheim—Mannheim—Speyer, welches in Fig. 2. darge-

In dem Dre

stellt ist, hat man

Gemessene Winkel Gewichte
= 72° 16" 44.86" pe =27 Jll'"'r' 5
i L A
g= 90 pg =42 o ;;"f
= ; e (e AT
{ .'.EJ'." = U9 |
Summe: ¢+ 8+ 3 = [
soll [
- 5 |
Widerspruch : W = |
e RS 1 i L : ! i '
(zewichts-Reciproken: — DS — = 0,024 — 0.015 o
Py rs Py J
1 A
= 0,076 S
J‘J
Winkel ‘ 0087 0.4
Winkelverbesserunoen: v, = s R = L (TR v = <+ 0,497 v — == 0.3()*
Vor |.I‘f.|‘H_"r ] :{ 1 EJ__ L,
(Gemessen Yerbesserungen Ausgeglichen
72° 16" 44 86" -+ 0,75" 722 16" 45,61"
a0 1 56,46 + 0,49 90 1 56,95
17 41 1743 -+ 0.30 17 41 17.73
179° 59" 58,75" +— 1,54" 1802 0" 0,297
Nach (19) bestimmt man den mittleren Fehler fiir die Gewichtseinheit:
m = 00"

und nach (21) berechnet man die mittleren Fehler der ansgeglichenen Winkel, und
hat damit das Schlussergebnis:

0.77"

o =
B — 90° 1 0,72"
y 7° 41 0,61"

y. .5 3
sFleicnunge
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:h macht, z. B. eine Gerade hin und her misst.
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Messungen die Sitze vom arithmetischen Mittel anwenden, wie wir schon in §9.8.29
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