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95, Riickwiirtseinschneiden mit Winkeln,

w /Al

Wenn einzelne Winkel, mit anderen Worten, verschiedene Sitze mit je nur

swei Richtungen zum Rickwirtseinschneiden gegen mehr als 3 Punkte semessen

hung theoretisch einfacher; eine Orientierungs-Unbekannte 2

en, Trotzdem bringen wir die Ausgleichung
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eln hier erst nach
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1de

tungen zu thun hat, und es

1alb angezeigt war, das
Verfahren fiir die laufende

Praxis in § 93, voranzu-

zustellen. .DJ :: \'. Ial f/
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Mit Fig. 1. zur Win- B ;————_____;-_'i‘ =
| 7 & 5 b fa— =l
gelbehandlung  dibergehend /\_' e ——
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betrachten wir von aller {
Len VOT lien F 1_,r| 'I}'I P|

ebenen Punkten nur zwei,

sei wie bisher (P) der Niherungspunkt und P der aus-
unkt, zwischen welch beiden Punkten eine Coordinaten-

genfihert (o) glichen ¢, , @q; der zwischen 7, und P; gemessene

Winkel sei = 8, und zwar P, (P) B = g und Fy PB = f3;, indem angenommen wird,
der Winkel 8; sei zu klein, treffe also mit B links von P, vorbei.
1 1

Damit kann man aus der Figur ablesen:

s () und ausge

in (P): (1) — (@) = B1 + 4 (1)
a

in P P1 — @y =P+ ()

Es ist aber nach der Grundformel von § 89. Fig. 4. 8. 828:

Po— (o) = —apdx—bydy (2)

ungd Pr— () =—ada—b dy (4)
Wenn a und b die Richfungs-Coefficienten nach (18) § 89, 8. 529 sind.

Aus den vorstehenden (leichungen zusammen findet man:

0 =— (@) —ag) o — (b —b)dy+ 4 | (5)

wo Iy = (@1) — (Po) — 51 | "
fir jeden weiteren Winkel bekommt man eine dhnliche Gleichung, also zusammen bei
"+ 1 Zielpunkten in der Anordnung der nachfolgenden Fig. 2.:

vy =—(ay—ayg) 0x— (b — b)) dy+
Py — =— |i._fJ__) _— [_F.!!._I rﬁ n— :_112 - ?J,:,ti r‘; _?Jf - ":

Uy = — (@ —ag) 02 — (by—Dp) 6y + 14
Setat man etwa (4 —ag) = A; 1. s. w. so hat man:
vpy=A; g+ Bidy-+1h
Ve = do b+ Bady+ Iz u. 8. W,
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Rickwirtseinschneiden mit Winkeln,

also die Normalgleichungen:
I_-l _'1_' 8o+ r] j:ﬂ i) Yy -+ [_1 I1=20
[AB]éx+[BEB|dy~+[Bi =0 mi

Alles iibrige ist wie gewthnlich.

Man kann auch die Absolutg Differenzen I; — I u. s w.

darstellen, so dass dann die Ausgleichung genau die Form der Richtungsausgleichung
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’./'J einen andern Winkel wieder beniitzt, d. h.
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§ 95. Riickwirtseinschneiden mit Winkeln, 357 [l
Aus diesen Niherungen (g) mit den gemessenen Winkeln § von (2) berechnet man i
dia Absolutglieder ! der Fehlergleichungen: ‘ 1
() Pa) — (o) = 4 (@) g dipy—8 =1 ML
. il |l
LISERE s S A P SRl . i
1. 284 35 220 589 11’ 21,0” +1,8" | LR
9. 2 11 545 130 48 5,0 — 9,7 {IEHE
3 4 3 183 172 39 17,5 +:1,6 {1
4, 8 7 17,8 214 43 178 o 10 I
- 1]
Bei Anwendung der Hilfstafeln von 8. [8]—[15] des Anhangs gestaltet sich MeLL |

die Rechnung der

Coefficienten

g und b so: il

Punkt| (q) ¥

P, |281,4° 4

P 284.6° 4 20,0
Py 200 0.8+
Py 44.1% 143

86,1° — 20,6

Hierans die

[4 4] = +

BT 0
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Hilfstafel

Coefficienten

Alles weitere wie aunf

Niherung (P)

Verbesserungen

Ausgleichungs-Ergebnis 4

(4] =

Mittlerer Fehler eines

m

Mit den endgiiltiger

von Neuem und findet:

1

a—ay| b—by : {
kel — AL =0

= Ti514-0,09. . '

5 — 3,68 —0,93 1. —.:,-'in——l:ﬂ—lﬁ
B i 0,11 —273 2. [+1,26—3,65 —87
8 397 [+-488 —4,53| 3. |+ 553 —545 +1,6

i 624 |-3580—0,22| 4 |+445—1,14 —92

rmalgleichungen:
T 3‘.1'3 [&‘1 -:I] ,
4+ 47,7 [Bl] =+ 838 l

[11] =+ 1845

8. 351, so dass man erhilt:

+ (z) = -+ 53 046,420

=2 0, \;1.‘.- + 0,166= —+ 0,075m == 0,150™

+ 8 508,364= + 0,166 = -+ 53046,495™ =+ 0,150" (4)
gemess

_,r" |'|r'll _J
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‘oordinaten berechnet man alle Richtungswinkel ¢

8y

q p—qy=4d4 g dg—B=v e

0: 281°923 582" ST sz :

1, 284 35 19,5 53911 21,8" 58°11' 21,0 +03
21 2 711 550 180 47 568 130 48 5,0 — 82
S. 44 3 298 172 39 241 172 39 175  +66
4. 86 7 10,3 214 43 121 914 43 17,8 — 5,7

[r_r;l —=
Da diese Summe [v2] = 143,4 mit dem schon eben erwihnten Werte [i.2]

de

Die

Anordnung der

Elimination stimmt, ist die ganze
Winkel

Rechnung genfigend kontrolliert.
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mit einem gemeinsamen Anfangspunkte Py, wie




358 Richtungsanschluss an feste Strahlen, § 96.

in rJ_' 2. angenommen ist, hat sich im vorliegenden Falle r'_"||i5-fo'u]|_1}1_ weil jener
Punkt, 8t. Michael, nach Entfernune und Beleuchtung der beste war,

Der Umstand, dass wir hie

fiir alle Winkel einen gemeinschaftlichen Ax.
fangsstrahl P P, genommen haben, erleichtert die Ubersichtlichkeit, ist aber fiir
16 Winkelausgleichung nicht wesentlich,

Man konnte auch bei

&

sol

5 Strahlen mehr als 4 Winkel messen, und hitte dann

dieselben alle einzeln in die Ausgleichung einzufithren, z. B. wenn geme:
die 7 Winkel Py }}] Jp_l 1”—__' Pl -IJ:‘. = b l
. 7] > yu 2 5
PP, PP PP (5)
]3_‘ ‘I,I

ende Fehlergleichungen mif Ay — Qg 5 g — ..o Gy — g

oL Wiren

20 wiirde man 7 entspre

w. 8. Ww. erhalten,
Indessen in der lanfenden Praxis wiirde man s0 kaum verfahren., Wenn wirk-

lich 7 einzelne Winkel zwischen 5 ‘unkten gemessen wiren, so wilr

kurzer Hand die 5 Winkel auf der Station in sich aus

le man vielleicht

wa nach § 60.)
und das Ergebnis als einen Richtungssatz nach § 93. weiter behandeln. Das wire

theoretisch nicht streng, aber mit Ricksicht auf Nebenumstinde, (vgl, den folgenden

§ 96.) praktisch gentigend. Sollte man aber aus irgend welchen Griinden veranlasst
sein, einen Fall wie den vor

tehenden bei (5) mit Winkeln streng theoretisch zu
behandeln, so wire das nach dem vorhergehends

n leicht zn machen,

§ 96. Richtungsanschluss an feste Strahlen,

Wir miissen nochmals auf den einfachsten Fall des Vorwirtseinschneidens von
g 91 1. 8. 835 zurfickkommen. Dort wurde durch je einen Winkel § ein

alten festen Strahl angelegt, und da der Richtuneswinkel ¢
alten Strahles fest gegeben war, so wurde
durch das Anleg

des neuen Strahles bestimmt, und zwar mit

en auch der Richtungswinkal

(Genauigkeit, welche der Winkel-
messung selbst anhaftet.
Wir wollen dieses mit Fig. 1. weiter

verfolgen. @

ben sind die Coordinat

dreier Punkte:
Y &
A 44 904,30= — 15 967.50™ i
B —39554,90 4+ 14 082,80

¢ - 36 479,40 <+ 16 760,560 l

.'U ! -—I5 Km

Fiir einen neun zu bestimmenden Punkt werden Niherung:

oordinaten angenomumen :

1)

Niherung (P) — 41 316,18
Zur Bestimmung dieses Punktes sin
Winkel B AP =8 — 317° 4 407
: ABP=f= 43 B8 48
»w CBP=8 =984 35 50 l

= 50 10 49
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