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§ 18. Mittlere Fehler von Dreiecksseiten.

Wenn in Fig. 1. die Grundlinie & und die drei Winkel (1), (2}, FEINessen

sind, so kann man, nach Ausgleichung der drei Winkel auf 180°, die Seite B be-
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Versteht man unter f3, fo, fy len Differentialquotienten der Funkiion
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Wir wollen zur Abkiirzung schreiben:
coig (1) = ¢ cotg (2) = ¢s cotg (3) = ¢ (8)
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Aus (8) oder (10) wollen wir auch noch den besonderen Fall herleiten, dass
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Da die Gewichte in (26) nur im Nenner vorkommen, muss man darnach trachten, die
tiglichst gross zn machen, bhei konstantem P+ 2m = [5].

Fanktion =2 p; + pa
Eliminiert man zu diesem Zwecke p;, indem man p, = [#7] —2ps in f einsetzt
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[=2[p]l —4ps +pa = 2[p] — 3py
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Di dass nur der eine Winkel (1) an der Spitze, die beiden Basis-
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und (3) aber gar nicht zu messen sind, mag zuerst sonderbar erscheinen;
wan muss es aber richtig auffassen: dasselbe gilt, wenn das Dreieck gleichschenklig
ist; man muss also doch mindestens so wiel von den Basiswinkeln messen, dass man
weiss, ob die Gleichschenkligkeit vorhanden ist. Man kann also sagen: Wenn man
durch vorlinfige Messungen gefunden hat, dass ein Dreieck von der Form Fig. 3. 8. 112
sehr nahe gleichschenklig ist, dann kann man, wenn man nur anf die Hohe ansgeht,
alle weitere Winkelmess-Arbeit auf den spitzen Winkel (1) konzentrieren,
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Wenn man damit sin (1) in © ausdriickt und in (26) einsetzt, so bekommt man
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§ 19. Fehler-Fortpflanzung in Dreiecksketten.
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