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II. Hochschule als Zentralpunkt,

A = 27°28 8,233" q
Yy = — 24709 77m

13 =[8.728217] Ay — [642486] J , A= [62105]
IIL. Dreifaltigkeit als Zentralpunkt,

4 = 27925 15,744" P, = 62° 22' 59,973"

Ay + [8.509947] Az

Y = — 22908,58m r = — 26921,72=
1A = [8.723 273] 4 y — [6.38076] da , Ag [6.1659] 4 v -+ [8.500 947 4 &
Nehmen wir z. B. Welfenkaserne mit y = — 23180,99,, und x = — 2648530,
und rechnen nach II und nach III, so finden wir
[T von Hochschule aus: A =927°24'28071" ¢ = b2° 98" 18 970"
IIT von Dreifaltigkeit aus: 27° 24" 28,081" 22 93" 18,965

Jedenfalls genfigt das Verfahren, wenn man rasch einen Punkt von Hannover
nur etwa auf 0,1" fir Topographie, Vergleichung mit astronomischer Bestimmung n. & W,
haben will, was manchmal vorkommt.

§ 9. Coordinaten-Umformung.

An den Grenzen zweier Coordinaten-Gebieta wird es oft vorkommen, dass

die Coordinaten des einen Systems in die des anderen Systems umzurechnen wiin

Fig. 1, { I‘“::-r- i]'.‘.{'l'll"i welche nene For
(+x) zu entwickeln, kann man Coordi

naten verschiedener rechiwi

(+‘;('} liger Systeme auf dem F'”_]i;-mill
\ dadurch in einander umformen,
dass man denUmweg {iber geogra-

i-.‘[i_q(']]-_' Coordinaten [{.f"."'l_!fl':ll']]i'
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! | A wird zum Ursprunge e
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L ¥ T'; -t 9 e — (+y) Axe im Meridian von A
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ersten Systeme die Coordin
B . i 1 odamp
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18 Ganze anf dem Ellipsoid lie » kann man bei gegebener
s 0 anch die Breiten- und Li e der Punkte
enzen berechnen, nach den Formeln von § 55. oder

ngenunterschie

ian-K¢

schr, f. Verm.® 1891, 8.164):

. ".'r|', :;.., - 'I_..:'. :|;It._;.-;;l T = ]_IZ'_I 00 ._JI
% A, b 200 000™ q@ = 200 (0 m (31
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ommen, weshalb die zngehori

er Coordinaten-Nullpunkt |
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die rechtwinklizen Co-

8. 309) niml

Pankt B oy = - 06659,79 , o' = + 103
'ormeln
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imdlungsformeln :

= & — 31 C08F

der Ordnung 1:r2 zn bi

(3 Erd

d nun noch mit Gliedern von




dinaten-Umformung

Die Soldner schen Formeln von § 46, (14

Weise anf unseren

mlich nacl

System O:

2y { 28N x— - - (9}
: g .2
T — ) yi | -
ad = §CO8 0 -+ : - 1y
Ly ?.j .: I.._J
|
’ - o g e
W =8 8NnQ — - Ll
6 12
: q :',n' = 14y
a - =
9 r2
Dabei ist &' = « + 7, also:
]
sim ' == sin o [ (1 8in { 153)
cos & = - SN €2 SEN. ) |
amit kann man sin ¢ und cos ¢ eliminieren, und Verbi :

und (11) sowie

ellen.

1 = 3 811 ¥ CO5 ¥V = 2 FD5 (X 52

ay:

Wenn

der Ordnung

8 MM er in n (zliedern siny =\

setzen darf, so wird man finden:
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Im letzte

n Gliede ist

nur iibrig bleibt:

’ = . @ —a)&b
i Y 0) eos Yy <+ (& — a) swm — 5 0
und anf ganz ihnlichem Wege findet man auch:
] . (x al b (b 2 ) i
@& = (x—a)cosy —(y—Db) siny~ o L8 : (1

Diese Endformeln unterscheiden sich von den im

hene |.III'J:'

e

angegebe

Formeln (7)

nd (8) nur durch einfache Zusatzglieder von der Ordnubsog=
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Weiter hat man aus (2) und (3):

yw—h =+ 1( T a = == 100 000

b = — 200000 hb—2y =10
i

o G el SR ot
Dazu fiir rund ¢ = 47° nach Seite [18] log . = 6.390 515.
r2

Damit rechnet man nach den Formeln (15) und (16):

24 576 = -+ 96659,802m

0,000 = 4+ 103 209,162=

Dieses soll mit dem fi (6) stimmen, was bei ¢’ auf 0,01 und bei ' auf

0,05™ der Fall ist. Diese kleinen Widerspriiche mégen wohl daranf beruhen, dass,

ei (4) bemerkt wurde, die @ und b = 200 000" fir unsere Formeln etwas

Verhiilt wa fiir die Grenzverwandlungen zwischen den 40

stersystemen sind die Formeln jedenfalls genfigend.

lisse,

§ 80. Sphiirische konforme Kegelprojektion,
eckung von West nach Ost hat, so eignet sich
Axe, sondern es ist darnach zu trachten,

Wenn ein Land seine Haupterst

eine Meridian-Axe nicht als Hauptvermessungs

die Hauptaxe in die West-Ost-Richtung zu bringen.
: die Kegelprojektion, und namentlich
sem Zwecke

es der Mittel, welche dazu fithren, ist
l‘ln_'.

5 worden is

o durch Paschen zu d

hsten § 81. auch

ktion zuerst sy

sch behandeln,

nl¢ Aare 1
unkt der als
nommenen Erde,

Parallelkreises 44" dureh
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i 344" di

vermal b s A .
:\'I.‘hﬂlbllfﬂ.s". P ist, so sieht man sofort

dass die Kegelmantellinie sein wird

S A= Ry=recoty P (1)

Dieser K |8, 490 ab-

vickelt dargestellt, so dass S 4 = B, die-
> Linge wie § 4 in Fig. 1. ist, und A” A B

K

shogen um  den Mittelpunkt S di

nte Abbildung des Parallelkreisbogens

von Fig. 1. vorstellt.

Masse won

Bigen 4 B in na
2. 1, I 2 hinithergetrazen,
auch die Winkel A’ hei iden Fignren

e Winkel ' sind die Meridian-Konvergenzen und s
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